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より多彩に
より高品質に
フェント900バリオS4シリーズは大規模農家、

コントラクター向けの高馬力トラクターレンジ

で長きに亘りリーダーであり続けています。最

大 390 馬力の新型フェント 900 バリオ S4 シ

リーズはその先進的な装備によってより多くの

作業をより簡単に行う事ができます。その進化

を、是非体感してください。

フェント 927 バリオ S4 270hp 199kW

フェント 930 バリオ S4 300hp 221kW

フェント 933 バリオ S4 330hp 243kW

フェント 936 バリオ S4 360hp 265kW

フェント 939 バリオ S4 390hp 287kW

ECE R24 の最大馬力

新型フェント 900 バリオ S4 シリーズ
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※フロントウエイトはオプションです。
※�ウィンカー上部の作業灯はオプションの LED作業
灯が装着されています（標準はハロゲン）。
※消火器は実車には装着されていません。
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高性能を体感し
手に入れてください
大規模農家は迷いなくフェントトラクターを選

択するでしょう。西ヨーロッパでは 200 馬力

以上のトラクターの 3 分の 1 がフェントトラ

クターです。他のどのメーカーもこの馬力帯で

30％という大きなシェアを誇るメーカーはあり

ません。それは偶然ではありません。プロフェッ

ショナルなお客様が求めるプロフェッショナル

な作業をフェントが実現させるのです。

新型フェント 900 バリオ S4 シリーズ

※フロントウエイトはオプションです。
※�ウィンカー上部の作業灯はオプションの LED作業
灯が装着されています（標準はハロゲン）。
※�リムディスク形状はバリオグリップ装着時のもの
です。
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もっと多彩に
新しいフェントに集約されたトランスミッショ

ン、電気系統、優れた効率および強靭さを体感し

てください。

新しい独自の技術で、フェント 900 バリオ S4

シリーズはもっと多彩に、もっと簡単に様々な恩

恵を手にする事ができます。

唯一無二の存在−
フェント 900 バリオ S4 シリーズ

ABS を装着する事が可能でこれにより緊急時の急なブ
レーキングでも安定したステアリング操作と本体の制御
が可能です。安全な走行を確保するための重要な機能で
す（オプション）。

オートセクションコントロールが作業精度を高め農薬や
肥料の無駄を削減する事ができます。この機能はバリオ
ターミナルで制御、操作する事が可能です（オプション）。

フェントは新機能のバリオグリップをご提案します。この
機能は車体と一体化したタイヤ空気圧調整機能です。これ
によりあらゆる作業下で適切なタイヤ空気圧を選択する事
ができます（オプション、専用サイズのタイヤ装着が必要）。
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試験済みの
高い効率性
フェントトラクターは低燃費と高効率がベースと

なっています。ドイツで行われたDLGパワーミッ

クステストが真実を証明しています：このテスト

でフェント 936 バリオ S4 は 240g/kWh ＊とい

う驚異的な結果を叩き出し、この記録はこれま

でに行われたどのトラクターの結果よりも優れ

たものでした。この記録は今日の技術革新を物

語る記録として刻まれています。

また、様々なショーで輝かしい賞を数多く受賞

しています：
● 2009 年のアグリテクニカでタイヤ空気圧調

整システムが銀賞を受賞
● 2011 年のアグリテクニカでロードリリーフ

式フロントリンケージが銀賞を受賞
● 優れたバリオトロニックの機能：「フェントは

アームレストに様々な機能を追加しただけでな

く、非常にわかりやすく、使いやすくする事に

も成功した。モニターのセッティングはメニュー

ナビゲーションで非常に簡単に変更ができる。」

（トップアグラー誌より。）

＊ Profi / DLG パワーミックス（2011 年 11 月）、

AdBlue 消費率は燃料に対して約 8.6％。

実証済みのベストパフォーマンス

※フロントウエイト、リアホイールウエイトはオプ
ションです。
※消火器は実車には装着されていません。
※ルーフ形状はProfi�Plus バージョンのものです。
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“最小”から“最大”を
最高級のフェントトラクターはその証である

Efficient Technology の称号が与えられていま

す。この称号は乗る人すべてに“最小”と“最大”

を提供します─それは時間や燃料と言った要素

を削減しながら卓越した作業効率を提供すると

いう事です。フェント 900 バリオ S4 シリーズ

はバリオガイド＊やセクションコントロール＊と

いった先進的な装備で他に類を見ない低燃費と

高効率を可能にしています。
＊オプション

下記 URL から詳細情報をご確認いただけます：

www.fendt.com/efficienttechnology
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※�リアホイールウエイトはオプションです。
※�後部作業灯はオプションの LED作業灯が装着されています
（標準はハロゲン）。
※ルーフ形状はProfi�Plus バージョンのものです。
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より上のレベルへ
より高い効率性を

フェント 900 バリオ S4 シリーズには、フェン
ト T4 シリーズの基本的な技術革新部分がすべて
搭載され、さらに効率性を高めるための装備も
搭載されています。その最たる例が最新式のエン
ジンと無段変速式バリオトランスミッションとの
組合わせです。ダイナミックなハンドリング、向
上 し た パ ワ ー 性 能 に よ る 高 いト ル ク 性 能、
60km/h の最高速度。これらの特長は同時に低燃
費と最低限の AdBlue 消費の両立を実現しました。

圃場で最適な空気圧による作業を行う事で最大
8％多くの耕起作業を行え、燃料消費量も 8％削
減できます。道路走行時に最適な空気圧による
安定性を確保するだけでなく、タイヤの摩耗を
軽減し、燃料消費量も最大 4％削減します。また、
オートセクションコントロール＊、バリオガイ
ド＊、自動最大出力コントロールなどを搭載した
バリオトロニックとの相乗効果により、フェント
トラクターの使用効率を最大限に引き出す事がで
きるでしょう。

＊オプション

経験に基づいた総合的なアプローチ

※�フロントウエイト、リアホイールウエイトはオプションです。
※�ウィンカー上部の作業灯はオプションのLED作業灯が装着さ
れています（標準はハロゲン）。
※右ステップ上ツールボックスはオプションです。
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高い効率とパフォーマンス

●  最大モデルの 939 バリオは定格・最大
390 馬力

●  搬送能力が高い 60km/h の最高速度
●  けん引力を最大 10％アップさせるバリオグ
リップタイヤ空気圧調整システム（オプション）

●  自動出力コントロール 2.0 によるエンジン
とトランスミッションの完璧な制御

●  オートセクションコントロール（オプション）

●  Tier4 ファイナル排ガス規制を順守し、驚く
ほど低いランニングコストを実現

●  CSF フィルターと粒子フィルターが実現す
る優れた低燃費

●  AGREX EGR システムの優れたマッピング  AGREX EGR システムの優れたマッピング  
による AdBlue の低消費量

●  2,100 回転の低い定格エンジン回転

●  シーケンシャルツインターボチャージャー
とツインインタークーラー

●  直感的な操作
●  最大トルクに素早く達するトルクカーブ
●  追加インタークーラーがもたらす低燃費
●  低馬力コンセプトに基づいた油圧システム

※フロントウエイト、リアホイールウエイトはオプションです。　※消火器は実車には装着されていません。
※後部作業灯はオプションの LED作業灯が装着されています（標準はハロゲン）。　※日本仕様とはナンバープレートの位置が異なります。

●  パノラマビューと 3.5m3 の快適空間
●  マルチファンクションジョイスティック、

バリオターミナルなどの操作部分が集中し
たアームレストによる快適で完璧な操作

●  角度調整範囲が大きくなった新型のター
ミナル用ブラケット

●  表面に LCD 加工を施した新型の LED バッ
クライト付きバリオターミナル

●  バリオガイド（オプション）、バリオドッ
ク、バリオグリップ（オプション）など
のコントロールが集約されたバリオター
ミナル

●  容易な旋回を可能にするバリオアクティ
ブスーパーインポーズステアリングシス
テム（オプション）

●  エアサスペンション・ヒーター付きシート
●  作業機の正確な調整を可能にするリリー

フコントロール付きフロントリンケージ

もっと快適に
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もっと様々な作業を
もっと長時間

高馬力のフェント 900 バリオ S4 シリーズトラ
クターは最高のパフォーマンスをお届けします。
フェントはトラクターの耐久性に重点を置いて
きたので、大きな荷重に対しても問題なく作業
をこなす事ができます。この特長は重作業を想
定して十分な強度で作られたピストンやエンジ
ン、トランスミッションや冷却システムによっ
てもたらされています。無段変速式バリオトラ
ンスミッション、頑強な 4WD クラッチや防水
ハウジングなど長寿命化を 1 つのコンセプトと
して設計されています。

もっと安全に

経済性と同様に快適さと安全性も非常に重要な
要素です。市場のリーダーとしての地位を獲得
した理由としてその革新的な技術力が挙げられ
ます。ラミネート式安全ガラスを使用したフロ
ントウインド、回転角度 300°のフロントワイ
パー、光軸調整付き LED ヘッドライト＊などは
フェントの安全性を物語る特長のごく一部でし
かありません。ABS ＊やフェントスタビリティ
コントロール（FSC）は様々な環境で並外れた
安定性を提供します。

＊オプション

経験に基づいた総合的なアプローチ

※�リアホイールウエイトはオプションです。
※�後部作業灯はオプションの LED作業灯が装着されています
（標準はハロゲン）。
※右ステップ上ツールボックスはオプションです。
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●  FSC と ABS（オプション）による並外れ
た走行安定性

●  ヒーター付きラミネート式フロントガラ
ス（オプション）

●  ラミネート式フロントガラスを標準装備

●  可動域 300°のワイパーがもたらす良好な
前方視界

●   光軸調整付き LED ヘッドライト
（オプション）

●  大きな照度を確保する前後の
LED 作業灯（オプション）

●  ステップ照明とキャビン内部照明

もっと信頼性を もっと進化を

●  逆転ファン（オプション）による自動クリー
ニング

●  最適化されたエンジン冷却コンセプト
●  ミッションオイルクーラーのより高い冷却

性能
●  3 つの高圧噴射ポンプを使用したエンジン
●  長寿命を可能にするスチールピストン
●  寒冷時に威力を発揮するヒーティング燃料

フィルター

●  防水加工が施されたドライブユニット
●  330 馬力以上のモデルには 4 つのプラネタ

リーギヤが搭載されたバリオトランスミッ
ション

●  動力伝達が約 10％向上した 4WD クラッチ

●  窒素酸化物を 95％削減する Tier4 ファイ
ナル排ガス基準適合（Tier4iからTier4ファ
イナルになり窒素酸化物を 80％削減）

●  粒子状物質を 95％削減する Tier4 ファイ
ナル排ガス基準適合

●  低燃費がもたらす低二酸化炭素排出
●  バイオ油圧オイルの使用も可能
●  FSC と ABS（オプション）による優れた走

行安定性

より安全に

※フロントウエイト、リアホイールウエイトはオプションです。　※消火器は実車には装着されていません。
※ウィンカー上部の作業灯はオプションの LED作業灯が装着されています（標準はハロゲン）。　※日本仕様とはナンバープレートの位置が異なります。
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フェント−注目すべきその特長
総合的なアプローチ

フェントトラクターの他社との違いのすべては、
総合的なアプローチによるすべての機能とトラ
クターとの融合性からもたらされます。
フェントは細部までこだわりながらもすべての
統一性を考慮し設計され、ご覧の通り特筆すべ
き一体感を持ったトラクターに仕上がっていま
す。

フェントスポットライトと呼ばれる特長的な部分には、例えば下記の様

な特長が挙げられます。

左上のマークの中にはフェントには細部にまでこだわった素晴らしい特

長が備わっています。

フェント
スポットライト
マーク

フェント 900 バリオ

S4 シリーズトラク

ターの特長的な部分

には上記のマークと

共にその機能や利点

を記載しています。

特長的なフェント細部に亘る
こだわりを

このこだわりからもたらされた結果は、一目見
ただけでわかるものではありませんが操作して
頂ければ理解し、納得していただく事ができる
でしょう。
見て、操作していただき、フェントがフェント
たるその理由を実際に体験してください。

すべてにおいて先進性を

フェント 900 バリオ S4 シリーズ
はボンネットを可能な限り小さくす

る事によって大きな前方視界を確保しま
す。これによりオペレーターはフロント
ホイールのアーチ部分やフロント作業機
を難なく確認する事ができます。

フェント 900 バリオ S4 シリーズ
のステップにはエントリーライトが

装備されています。タンク横に装備され
ているこのライトによってオペレーター
は安全に乗降りできます。

外気温が低い時、燃料ヒーターが
燃料を温め、適温となるまで作動

します。
この機能により燃料噴射システムは常に
最適に作動する事ができます。

フェントはリンケージと外部油圧の
外部操作を備えています。エンジン

回転数は TMS を使用する事で希望の PTO
回転まで上昇させる事が可能です。この
機能により不要な操作を減らす事ができ
ます。

幅の狭いボンネットで最高の視認性

車体

エンジンとトランスミッション

作業機接続部
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フェント900バリオS4シリーズの概要

X5キャビン
32 ページ

作業機接続部分
44 ページ

車体
24 ページ

エンジン、排気、
トランスミッション
16 ページ

バリオトロニック
38 ページ38 ページ

※ウィンカー上部の作業灯はオプションの LED 作業灯が
装着されています（標準はハロゲン）。

※後部作業灯はオプションの LED 作業灯が装着されてい
ます（標準はハロゲン）。

※リムディスク形状はバリオグリップ装着時のものです。※リムディスク形状はバリオグリップ装着時のものです。
※キャビンは Profi Plus バージョンのものです。
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変わらぬ高効率性を
フェント 900 バリオ S4 シリーズの駆動系統は

業界最高の性能を誇ります。そしてそれこそが

フェントがどんな作業でも、いつでも最高の結

果を得られる理由です。フェントは Tier4 ファ

イナル排ガス基準に適合するために最良の技術

的解決策を採用し、最高の低燃費性能を保証し

ます。最高 390 馬力のトラクターまで採用され

たこのエンジンと、トランスミッション、排気

ガス処理システムの完璧なまでの融合はダイナ

ミックさと高い効率性を併せ持ったトラクター

を生み出しました。

エンジン、排気、
トランスミッションテクノロジー

※�フロントウエイト、リアホイールウエイトはオプ
ションです。
※�ウィンカー上部の作業灯はオプションの LED作業
灯が装着されています（標準はハロゲン）。
※消火器は実車には装着されていません。

17



最新のテクノロジーを─ベストソリューションを
より上のダイナミクスと安定性を

最大 390 馬力を出力するフェント 900 バリオ
S4 シリーズは並外れたパワーを発揮します。
7.8ℓ、6 気筒ドイツ製コモンレールエンジンが
素晴らしいけん引性能を発揮します。
最大 2,000bar にも達する高圧の燃料噴射が燃
焼効率を向上させます。

エンジンテクノロジー

フェント 900 バリオ S4 シリーズは 6 気
筒ドイツ製エンジンを搭載しています。力
強さと高効率の背景にはツインターボの存
在があります。エアは第 1 ターボ、チャー
ジエアインタークーラー、第 2 ターボ、そ
してもう 1 つのインタークーラーの順で通
過します。これによりエンジンは多くの酸
素を受け取る事ができます。そして燃焼効
率が最大限に高められます。

エンジン性能曲線─フェント939バリオS4

トルク Nm

1600
1550
1500
1450
1400
1350
1300
1250
1200
1150
燃料消費率 g/kWh

220
210
200
190

rpm 1000 1200 1400 1600 1800 2000 2200

馬力
kW
300
290
280
270
260
250
240
230
220
210
200
190
180
170
160
150

rpm 1000 1200 1400 1600 1800 2000 2200

コンスタントパワーコンスタントパワーコンスタントパワーコンスタントパワー

6気筒ツインターボエンジン

高馬力を保つコンスタントパワー

ツインターボによる出力はダイナミックであり
ながら燃料消費を削減します。低回転域から高
いトルクを発生させるのでいつでも作業に入る
事ができます。エンジンもコンスタントパワー
を長く保つ事ができます。

チャージエアインタークーラーで
さらなる可能性を

ターボチャージャー内で圧縮されたエアは
チャージエアインタークーラーで冷却されます。

この特長的なトルク曲線からも、低エンジン回転で既に十分なトルクを発揮できる事は理解していただけるでしょう。
更に、コンスタントパワーにより幅広いエンジン回転域で最大馬力を出力する事が可能になりました。このレンジでは定格馬力は最大馬力
と同じ馬力となります。
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外気温が低い時はヒーター付き燃料
プレフィルターが威力を発揮します。

この装備は燃料が適温になるまで作動し続
けます。これにより燃料噴射システムは更
に信頼性の高い物となります。

フェント 900 バリオ S4 シリーズ
のシリンダーピストンは高剛性のス

チール製です。これにより長寿命だけでな
くエンジン自体の安定性も高まりました。

これによりエンジンはより高い密度のエアを吸
入する事ができます。これはより多くの酸素を
取込む事ができるという事です。
結果として燃焼効率が高まり、トラクターのパ
フォーマンス向上に繋がります。

低定格回転による燃費向上

エンジンパフォーマンスの向上は定格回転を
2,100rpm まで低下させました。これにより燃費
向上だけでなく、騒音の低下も実現します。

オートクリーニング

フェント 900 バリオ S4 シリーズの冷却システム
は効率性とパフォーマンス重視のデザインです。
冷却システムの適切な清掃がトラクターの性能を
維持する上で非常に重要となり新機能のパルスト
ロニック式リバースファン（オプション）は
3,000rpm の高速で回転します。このファンはエ
ンジンの電気系統とリンクしており自動で清掃を行
います。特長的な点は、冷却系統の状態に応じて
ファンの羽根の角度が変わるという点です。この
システムにより冷却系統は常に高効率で作動する
事ができ、メンテナンスの手間も省く事ができます。

最先端の
エンジンテクノロジー

●  排気量 7.8ℓとコモンレール方

式搭載、最大 390 馬力の 6 気

筒ドイツエンジン

●  長時間の作業を可能にする大容

量の 600ℓ燃料タンク

●  AdBlue タンク：36ℓ  AdBlue タンク：36ℓ  

●  ロック式タンクキャップ

●  エンジンブレーキ

●  オート最大出力コントロール 2.0

●  強靭さを増した新しいシリン

ダーヘッド

●  ロック式ボンネット

フェント 900 バリオ S4 シリーズのリバー
スファン（オプション）は必要とされる自
浄動作を効率的に行います。ファンが自動
で逆転する事によりグリルに付着したチリ
や埃を吹き飛ばし、クリーンな状態を保ち
ます。
特長：冷却部分からの要求に応じてファン
の羽根の角度を変えるため、無駄な燃料を
消費しません。

フェント 900 バリオ S4 シリーズでは噴射
ポンプが以前の 2 ユニットから 3 ユニット
に増加したので、以前と比較して 50％のパ
ワーアップと言えるでしょう。それぞれの
ポンプにかかる負担が減ったので長寿命化
も可能にしました。

燃料フィルターで確実なスタートを スチールピストン

リバースファン 3つの高圧噴射ポンプ
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環境にやさしく使いやすい最新技術
Tier4 ファイナルへの
最高のソリューション

Tier4 ファイナル適合のエンジン / 排気系統は経
済的である事への疑問の余地はありません。
フェント 900 バリオ S4 シリーズに搭載された
排気ガス後処理システムは最高の低燃費と低い
AdBlue 消費を可能にしています。この排気ガス
後処理システムは SCR と CSF 粒子フィルター、
そして AGRex 排ガス再燃焼システムとの組合
わせで構成されています。

排気テクノロジー

驚異的な低コストで作動するハイグレードな排ガス
処理方法：AGRex、EGR システムと CSF 粒子フィ
ルター、SCR の 3 つのコンビネーション

AGRex 排ガス再燃焼システム
（EGR）

EGR は排気中に含まれる窒素酸化物の量を減少
させます。これにより窒素酸化物を減少させる
ための AdBlue の消費量が 0.4g/kwh まで減少
しました。AdBlue 消費量の減少という事はトラ
クターの経済性、作業効率もアップしていると
いう事です。

AGRex
EGR システム

メンテナンスフリーの
再生式不活性粒子状フィルター

（CSF）

AdBlue
噴射　

化学反応：
NH3 ＋ NOx

−＞ H2O ＋ N2

SCR
コンバーター

AdBlue
タンク

フィルター付き
デリバリー
モジュール

AdBlue
ヒーターと
回収ライン

AdBlue
補給口
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EGR システムは排気ラインに入る前の窒素
酸化物（NOx）を大幅に減少させます。こ
れにより AdBlue の消費量が大幅に減少し
ます。

再生式不活性粒子状フィルター
（CSF）

フェント 900 バリオ S4 シリーズに搭載されて
いる CSF コーティング式粒子フィルターは長寿
命設計が施されています。不活性の意味は追加
の動力、燃料などを一切必要としないという意
味です。フェントは燃費効率を最大限に高める
ためにこのシステムを採用しました。この先進
的なシステムは排気システムと一体化しており、
確実な酸化作用を保証します。

効率的な
SCR テクノロジー

SCR システムが低燃費であるという事はすでに
市場で実証済みです。
排気に対して希釈尿素水が噴射され排気中の窒
素酸化物が削減されます。
消費量を抑えるために AdBlue 噴射量はマッピ
ング管理され、効率的に噴霧されます。このテ
クノロジーによりフェント 900 バリオ S4 シ
リーズは高効率と環境性能を両立しています。

最先端の
排気テクノロジー

●  低燃費、低 AdBlue 消費量を実

現した Tier4 ファイナル排ガス

規制適合エンジン

●  再生式不活性粒子状フィルター

（CSF）を用いた長寿命システム

●  排気ラインに入る前に NOx を

減少させる AGRex、EGR シス

テム

●  Tier4 ファイナル適合のための

SCR システムと 2,100rpm とい

う低定格回転がもたらす低燃費

SCR テクノロジーとは 32.5％尿素水に
よって有害な窒素酸化物を無害な窒素と水
に還元するシステムです。 農業用トラクターに対する排気ガス規制は

上記のように段階的に進められてきまし
た。（北米、欧州の場合）製造メーカーに
課せられた課題は 2000 年から 2014 年
の 14 年間に排気中の窒素酸化物と粒子状
物質を 95％削減する目標、Tier4 ファイナ
ル（ステージ 4）への適合でした。

9
8
7
6
5
4
3
2
1
0

窒素酸化物 NOx (g/kWh)
粒子状物質 PM (g/kWh) 

排ガス規制
g/kWh

ステージ 1 (2000) 2 (2002) 3a (2006) 3b (2011) 4 (2014)

AGRex�EGRシステム CSF式粒子状物質フィルター

SCRエンジンテクノロジー ヨーロッパとアメリカの排ガスステージ

この不活性フィルターはエンジン始
動中に有効になっており、スイッチ

などで動作をオンオフする必要はありませ
ん。酸化作用には追加燃料などは不要です。
このフィルターは長寿命に設計されてお
り、定期的な交換は不要です。
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効率的な無段変速
無段変速式トランスミッション
ML260

何年にも亘りこの無段変速式トランスミッショ
ンは最先端の技術とその効率性が実証され、常
に顧客の第一希望とされて来ました。オペレー
ターは常に作業に最適な走行速度を得る事がで
きるため、作業時間の削減はもちろん、消費燃
料を減らす事もまた可能になるのです。

最もモダンなトランスミッションテクノロジー

技術の結晶、バリオトランスミッション

フェントバリオトランスミッションは油圧式と機械式のハイブリッド駆動です。走行速度が増加するにつれ、機械式での駆動割合が増加し
ます。油圧モーターとポンプは最大 550bar の圧力で駆動し、それぞれが 45 度の角度まで角度変更する事ができます。このシステムが他
に類を見ない効率性を生み出しているのです。

自動で最適化

エンジンとトランスミッションのリンクと言っ
た重要な自動機能がこのトランスミッションに
は含まれています。これによりオペレーターの
負担を軽減する事ができます。
さらに重要な機能としてオート最大出力コント
ロール 2.0 があります。この機能は必要とされ
る負荷に応じてエンジン回転を調節するため、
走行速度を保ちながら必要最低限のエンジン回
転を保ち、燃料消費量を抑える事ができます。
また、負荷制限制御機能を使用し PTO 作業、搬
送作業、耕起作業などに応じた最大負荷を設定

エンジンからの動力 コレクティングシャフト

油圧モーター

4WD

油圧ポンプ

レンジ I/II
遊星ギヤ式
トランスミッション リングギヤ PTO
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トランスミッションは 330馬力以上を出
力するトップモデル向けにデザインされて
います。ミッション内部には動力伝達と耐
久性を高めるための4つの遊星ギヤが装着
されています。

バリオトランスミッションML260のイン
ナーハウジングは強靭に作られています。
過酷な作業、大きな要求にも応えられるよ
うに設計されています。

する事により、エンジン回転を保つために走行
速度を自動的に変更するといった機能も搭載し
ています。
トラクターは設定された最大出力や制限負荷を
記憶させる事ができます。オペレーターは圃場
に入る度にこの数値を設定、入力しなおす必要
はありません。このエンジンとトランスミッショ
ンの融合機能はどのような作業に対しても最適
な状況を提供します。自動最大出力は数値を手
動で入力する事も可能です。

完璧な設定とドライブフィーリング

多彩なセッティング機能により、トラクターの走行
は非常に簡単です。例えばエンジン回転メモリや
クルーズコントロールはバリオターミナルで調整
でき、作業中であってもマルチファンクションジョ
イスティックで簡単にON／OFFできるので、特に
PTO作業時などに有効です。
この多彩な機能を使用する事により様々なオペレー
ターの希望にお応えする事ができます。オペレー
ターは2種類の設定ができるアクセルペダルまた
は4種類の加速度設定ができるマルチファンクショ
ンジョイスティックで走行速度を調整できます。

最もモダンなトランス
ミッション技術

●効率的な作業と最適な走行速度

を約束するML260無段変速式

バリオトランスミッション

●どのような作業でも臨機応変な

走行が可能

●自動最大出力コントロールや

TMS といった便利で経済的な

自動機能

●完全防水トランスミッションハ

ウジング、新しいシリンダー

ローラーベアリング、強靭な

4WDクラッチによる高い安定

性と信頼性

●効率の高い冷却システムによっ

てもたらされる長寿命のトラン

スミッション

トラクターは走行速度を保つためにエンジン回転数を自動的に制御し、トラクターにかか
る負荷を調整します。このシステムではエンジンとトランスミッションは完全にリンクし
ます。それにより素晴らしい低燃費を実現する事ができます。

4プラネタリーギヤ式バリオ
トランスミッション

強靭なハウジングデザイン

自動最大出力コントロール

※後部作業灯はオプションの LED作業灯が装着されています（標準はハロゲン）。
※リアホイールウエイトはオプションです。
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より速く、より多く
走行速度は搬送作業には欠かせない要素です。

それはフェント 900 バリオ S4 シリーズの

60km/h の最高速度で十分に満たされる要求で

す。

このトラクターでオペレーターは安全に目的地

に到着する事ができます：ABS ＊やタイヤ空気

圧調整システム＊など数々の安全装備を備えたト

ラクターはすべてのオペレーターに安全と安心

を提供します。

＊オプション

車体

※リアホイールウエイトはオプションです。
※消火器は実車には装着されていません。
※�ウィンカー上部の作業灯はオプションの LED作業
灯が装着されています（標準はハロゲン）。
※�日本仕様とはナンバープレートの位置が異なりま
す。
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圃場では、この特別なブレーキ性能
が圃場表面へのダメージを軽減しま

す。ABSシステムはまた、重量のある作業
機けん引中の下り傾斜の時などでも安全な
ブレーキングを保証します。

より速く
1日37トン以上多くのけん引作業を

フェント900バリオS4シリーズは60km/hの最高
速度を1,750rpmと言う低回転で得られる特長を発
揮し、今までより少ない消費燃料で16％多いけん引
作業をこなす事ができます＊。
例えば、10時間で合計230トンの輸送能力があるフェ
ント900バリオS4シリーズは、高速な走行速度の
おかげで37トン多くの物を搬送します。そして、フェ
ント900バリオS4シリーズが50km/hにおいて
1,450rpmのエンジン回転数である時に、さらなる低
燃費を可能にします。
＊社内測定

車体

標準の設定に加えて、バリオアクティブに
より同じホイールの切れ角で 60％少ない
ステアリング操作で走行可能になります。
枕地やフロントローダー作業時バリオアク
ティブが鋭い切れ角を獲得します。安全上
の理由から、走行速度 0－ 25km/h の時
にオンになります。

ABS ─ 最も安全性の高いブレーキを（オプション）

アクティブステアリングフェントスタビリティコントロール（FSC）

ABS─最高水準の
ブレーキング性能のために

フェントにとってオペレーターの安全は最優先事
項です。それが現在、900バリオS4シリーズに
アンチ・ロックブレーキシステム（ABS）（オプショ
ン）がある理由です。濡れた路面で急ブレーキを
かける時でも、トラクターのステアリングコント
ロールを保証します。砂利や雪の路面でも、ホイー
ルが固定されずに、ABSが確実にブレーキをかけ
ます。

ABSモジュールは個々のホイールの回転速度を常にモニターし、コントロールしています。
例えば前後左右で圃場の表面の条件が大きく違う場所でブレーキをかけ、一つのホイール
の回転速度だけが突出して遅い場合、ABSシステムはホイールのロックを防ぐために対応
するホイールのブレーキを自動的にかけます。
トラクターは前後の車軸に異なるサイズのホイールを装着しており、さらに重量が重い事
から、ホイールには大きな慣性力が働きます。ABSモジュールはトラクターコントロール
ユニットと常に通信を行い、4輪すべてを制御しています。
雪、氷、または砂利、走行条件に関わらずこの最先端のブレーキシステムによってあなた
のフェントは常に信頼に足る走行をお約束します。

20km/h より高い速度で、フェントスタビリティコントロール（FSC）は、左右の傾きを
補正して、正確なハンドル操作、走行安全性、安全な制御を全く新しい次元で行います。
走行速度が15km/h 未満の時にも左右の傾きの補正が働き、最も良い接地状態を保証しま
す。

バリオアクティブなし
1回転＝26.6゜

バリオアクティブあり
1回転＝43.3゜

※ウィンカー上部の作業灯はオプションの LED 作業灯が装着されています（標準はハロゲン）。
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ワンランク上のけん引力を
શҰମԽͷバリオάリップ

ϑΣントはトϥクター業քでॳΊてɺશにंମ
コンセプトにҰମԽされͨタイϠۭؾѹௐシス
テϜ “バリオάリップ ”ʢオプションʣΛఏҊしま
しͨ。͜ͷϑΣントࣾで։ൃされͨシステϜは
ߦதで͋ͬてۭؾѹͷௐΛ可能にします。
ͷؒでଥߦѹはะとؾまでɺタイϠͷۭࠓ
٬にとͬてͷΈͷސΔͨΊɺৗに͚ͭݟΛڠ
छでし͕ͨɺͦͷΈは͜ͷシステϜにΑͬてա
ѹはバリオターミナル্ؾۭ。ͷとͳΓますڈ
ͷϘタンΛԡす͚ͩでૉૣ͘؆୯にௐઅすΔ͕ࣄ
で͖ます。

҆શとշదΛཱ྆さͤͨӡಈੑ能

バリオάリップͷΤΞϥインはϥジΞル
ロータリーユニオンΛܦ༝しています。Τ
Ξは৭ͷ制御෦と੨৭ͷΤΞϥインで
ૉૣ͘Ճݮѹされます。

όϦΦάϦοϓͷૢ作όϦΦάϦοϓʢΦϓγϣϯʣ

όϦΦάϦοϓͷ機

ѹΛؾదͳۭ࠷

దͳۭؾѹΛಘΔࣄͷརは໌֬ですɿいۭؾѹ
はタイϠとะͷ໘ੵΛ૿Ճさͤɺ݁Ռ͚ΜҾྗ
Λ૿ՃさͤϗイールスリップΛݮগさͤます。ୈऀࡾ
機ؔͷใにΑΔとɺ͜れにΑͬて��ˋͷ೩අ্
まれΔͦ͏ですˎ。さΒに͜れにΑͬてะͷμࠐݟ͕
ϝージܰݮし作ͷロスݮগします。
࿏্࣌ߦͷߴいۭؾѹは҆ఆੑとϋンドリンάΛ
্さͤɺロール߅Λݮগさͤます。͜れにΑΓ೩අ
。গͳͲͷϝリット͕͋Γますݮɺタイຎͷ্
ˎೆϰΣストϑΝーϨンେֶ業Ԡ༻ԽֶՊͷ݁ڀݚՌにΑΔ

バリオάリップタイϠۭؾѹௐシステϜʢオプションʣはะɺ࿏্࣌ߦでタイϠ
ͷۭؾѹΛௐすΔ͕ࣄで͖ます。ंମとҰମԽされͨロータリーユニオンにΑͬて͜ͷ
システϜはΓཱͬています。ΤΞはंମ෦ͷコンプϨッサー͔ΒڅڙされΔͷで͜ͷ
システϜは֎෦͔ΒͷπールΤΞͳͲΛҰඞཁとしまͤΜ。ۭؾѹは � Ҏで �CBS
্ঢさͤΔ͕ࣄで͖ます。ݮѹ࣌はͨͬͨͷ � で �CBS ԼさͤΔ͕ࣄで͖ます。
ˎバリオάリップはタイϠサイζɹϑロントɿ������3��ɹリΞɿ������3�� ͷબ͕ඞਢとͳΓます。

˞ィンΧー্෦ͷ作業౮はオプションͷ -E% 作業౮͕ண
されていますʢඪ४はϋロήンʣ。されていますʢඪ४はϋロήンʣ。

෦作業౮はオプションͷޙ˞ -E% 作業౮͕ணされています
ʢඪ४はϋロήンʣ。

˞リϜσィスクܗঢ়はバリオάリップண࣌ͷͷです。
˞ΩϟϏンは 1SPp 1MVT バージョンͷͷです。
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༷ʑͳ作業時ͰͷόϦΦάϦοϓ
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ಓ࿏ߦ
ะ作業
ઃఆ͓ΑͼՃѹ

作業機装着時

ۭ
ؾ

ѹ
 	

CB
S


ؒ࣌

ಓ࿏ߦ
ѹはؾۭه্
タイϠサイζ
にΑͬて
ҟͳΓます。

ะ作業
ઃఆ͓ΑͼՃѹ

�

�

バリオάリップΛ༻すれɺะで࿏্で࠷దͳۭؾѹΛಘΔ͕ࣄで͖ます。ྫ͑ะ͔Β࿏্にग़Δ合ɺ作業機ΛൖૹҐஔに
すΔલͳͲにՃѹૢ作Λͬߦてͩ͘さい。࿏্ΛΓ࢝ΊΔࠒにはঃʑにߦに࠷దͳۭؾѹにۙいঢ়ଶにͳΓます。ͦしてߦしてい
Δؒに࠷దͳѹにୡしɺタイϠͷຎΛ࠷খݶに͑ɺ҆ߦఆੑΛอ͕ͭࣄで͖ます。ะで作業Λ࠶։すΔ࣌はΘ͔ͣ � でタイϠ
ͷۭؾѹΛݮগさͤΔ͕ࣄで͖ます。バリオάリップͷ࠷େͷಛはߦしていΔؒにՃݮѹ͕͑ߦΔとい͏ࣄです。ࢭまΒͳ͘てい
いとい͏ࣄは༨ܭͳૢ作͕ൃੜしͳいとい͏ࣄͳͷです。

˞ϑϩϯτΤΠτɺϦΞϗΠʔϧΤ
ΠτΦϓγϣϯͰ͢ɻ
˞ӈεςοϓ্πʔϧϘοΫεΦϓ
γϣϯͰ͢ɻ

˞ϦΞϗΠʔϧΤΠτΦϓγϣϯͰ͢ɻ
˞�ຊ༷ͱφϯόʔϓϨʔτͷҐஔ͕
ҟͳΓ·͢ɻ
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҆શにΩϟϏンɿ
ΣルΧϜϥイト͕ΩϟϏン͔Βͷ

Γ߱ΓΛΑΓ҆શͳͷにします。͜ͷ
র໌はΤンジンఀޙࢭগしͷؒ౮して
います。
さΒにステップ෦ΛরΒすΤントリーϥ
イト͕೩ྉタンクԣにऔ͚Βれています。
͜れにΑΓステップͷ֬ೝ͕༰қにͳΓさ
Βに҆શੑ্͕します。

作業౮はૢ作しす͘ɺΘ͔Γす
いコンιールにΑͬて制御されます。

ϘタンΛԡす͚ͩでਤにରԠしͨ作業౮ͷ
ONʗO'' Λ͕ࣄ͏ߦで͖ます。

ंମ

ΤϯτϦʔϥΠτͱΣϧΧϜϥΠτ ؆୯Ͱ໌ྎͳૢ作

˞ϑϩϯτΤΠτΦϓγϣϯͰ͢ɻ
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もっと視界を
৽ͷϥイティンάઃఆ࠷

ϑΣント ��� バリオ S� シリーζͷর໌コンセ
プトは࣮༻ੑとσβインΛཱ྆しています。ϋイ
� ローํͷϔッドϥイトはޫ࣠ௐ͖ -E%ʢオ
プションʣにすΔࣄ可能です。作業౮ɺコーナー
ϥイトに -E% Λબで͖ます。
͜れにΑΓྫ͑ؒͷ作業࣌でさΒにଟ͘ͷࢹ
քΛ֬อし作業機ะͷঢ়ଶΛし͔ͬΓと֬ೝ
すΔ͕ࣄで͖ます。-E% はফඅిྗ͕ඇৗにগͳ
͘ɺण໋で͋Δとい͏ಛซͤͪ࣋ます。

ઌਐతͳর໌コンセプト

˔  Ϩϕリンά機能͖ϋイ�ローɺ

-E% ϔッドϥイトˎ

˔  લޙ � ౮ɺ合ܭ � ౮ͷ -E% 作

業౮ˎ

˔  ϑロントタイϠपลΛ໌Δ͘র

Βす -E% コーナーϥイトˎ

˔  ΩϟϏンͷ߱ΓΛ҆શにす

Δステップϥイト

˔  ΤンジンΛͬて͘౮し

ଓ͚ΔΩϟϏンϥイト

ˎオプション

ಓ࿏࣌ߦͳͲͷͨΊに -E% ϔッドϥイトͷૢ作はखݩで͕ࣄ͏ߦで͖ます。

ޫ࣠ௐ͖-&%ϔουϥΠτʢΦϓγϣϯʣ
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より快適性を
ϑΣント ��� バリオ S� シリーζはオϖϨー

ターにेͳϑリースϖースΛͨͬ࣋େͳ

ΩϟϏンΛఏڙします。シートにͨͬ࠲ঢ়ଶで

すてͷૢ作෦にख͕ಧ͖ɺେͳࢹքख

にೖれΔ͕ࣄで͖ます。༷ʑͳࣗಈ機能ɺշద

ͳオートΤΞコン͕ർれΛܰݮしूதྗΛ࣋

ଓさͤɺ作業ޮͷΞップに͕ܨΓます。

ϑΣント X� ΩϟϏン

˞�ΟϯΧʔ্෦ͷ作業౮Φϓγϣϯͷ -&%作業౮͕装着͞Ε
͍ͯ·͢ʢඪ४ϋϩήϯʣɻ
˞γʔτΦϓγϣϯͷίϯϑΥʔτύοηϯδϟʔγʔτͰ͢ɻ
˞ফՐث࣮ंʹ装着͞Ε͍ͯ·ͤΜɻ
˞ӈ্ͷίϯτϩʔϧϘοΫε༻Ճϒϥέοτɺӈεςοϓ্
πʔϧϘοΫεΦϓγϣϯͰ͢ɻ
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ϑΣント ��� バリオ S� シリーζ
ͷಛͷ � ͭとしてணࣜϑロント

ィンド͕͋Γます。͜れは֎͔ݟΒはҰ
Θ͔ΓまͤΜ͕Ψϥスͷ࣮֬ͳணと
シールとい͏ಛ͕͋Γます。さΒに্ͷ
άϨードとしてώーター͖ϑロントΨϥ
スબ͕可能ですʢオプションʣ。

ϑΣント ��� バリオ S� シリーζͷ
インύωর໌はॏཁͳ෦͕؆୯に

࣌。ೝで͖ΔΑ͏σβインされていますࢹ
ͳ͘ɺॏཁ෦はৗにؔڥपғͷࠁ
にর໌にΑͬてরΒされています。র໌ͷ
໌ΔさはセンサーにΑͬてৗにコントロー
ルされています。

ϑΣント ��� バリオ S� シリーζはࡉ
෦にΓଥڠしͳいσβイン͕ࢪされ

ています。Ϙンωットは可能ͳݶΓখさ͘ઃ
されていΔͷでϑロント作業機ϑロントܭ
ϗイールͷΞーν෦までͳ͘ݟす͕ࣄ
で͖ます。

৽ܕϫイύーは ��� ͷ˃ճస͕֯͋Γɺ
Ӎͷでϑロント෦Λݟ௨す͕ࣄで͖
ます。১औΓ໘ੵは΄΅ഒ૿しɺϘンωッ
トΪリΪリまで১औΔ͕ࣄで͖ます。ϫイ
ύーͷಈ作ִؒΛௐすΔࣄ可能です。

人間工学に基づいた快適なキャビン─広大な視界
���N� ͷオϖϨーターύϥμイス

ϑΣント ��� バリオ S� シリーζͷ X� ΩϟϏン
にࠐΜでͩ͘さい。େͳ໘ੵͷΨϥス͕ఏڙ
すΔମݧしͨࣄͷͳいఔͷେͳࢹք͕ମײで͖
Δでしΐ͏。オートΤΞコン͕ৗにշదͳԹΛ
อͪɺΤΞコン࿈ಈϘックス͕リϑϨッシϡͷͨ
ΊͷドリンクΛఏڙします。
いにはώーター͖コンϑΥートシート͔Βפ
れΒれͳ͘ͳΔでしΐ͏。� ਓでΩϟϏンにࠐΜ
でコンϑΥートύッセンジϟーシートʢオプショ
ンʣ͕ಉऀにରしてշదͳۭؒΛఏڙすΔࣄ
Λ͓ଋします。 ˞ಓ࿏࣌ߦɺंఆһは �໊です。

ϑΣント X� ΩϟϏン

ඪ४༷ͷׂࣜϫイドΞンάルミϥーはେͳࢹքと҆શੑΛ͓ଋします。トϥクター
ͷԣでԿ͕͖ىていΔ͔Λॠ࣌にೝࣝすΔ͕ࣄで͖ます。͜ͷඋにΑΓ௨ৗは֯ࢮとͳ
ΔタイϠԣଆシートにͨͬ࠲ままで֬ೝすΔ͕ࣄで͖ます。

ΑΓ҆શʹ

͍͢Πϯύω෦ݟ

ΑΓࢹೝੑΛ

ׂࣜϫΠυΞϯάϧϛϥʔͰΑΓྑ͍ࢹքΛ

ಛతͳϥミωート҆શΨϥス

ϑΣント ��� バリオ S� シリーζͷϑロントΨ
ϥスはϥミωートセーϑティΨϥスΛ࠾༻して
います。ϑΣントはオϖϨーターとपғͷਓʑ
ͷ҆શΛྀߟしɺ͜ ͷֵ৽తͳٕज़Λトϥクター
業քにॳΊて࠾༻しましͨ。ϥミωートՃさ
れͨϑロントΨϥスはμϝージΛड͚てคʑ
にͳΒͣඈࢄしまͤΜ。͜ͷΩϟϏンにΑͬ
てオϖϨーターとपғͷਓʑはकΒれていΔͷ
です。

˞ϑロントΤイトɺリΞϗイールΤイトは
オプションです。

˞ফՐثは࣮ंにはணされていまͤΜ。
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ӈଆΞーϜϨスト෦にはバリオターミナルɺϚルνϑΝ
ンクションジョイスティックɺクロスήートϨバーɺΩー
ύッド͕ूதしてஔされて͓ΓɺΘ͔Γす͘ૢ作
しすい͚ͩでͳ͘ɺ΄とΜͲすてͷ機能Λӈख � ຊ
でૉૣ͘ૢ作で͖Δར͋Γます。

ΞーϜϨストٴͼૢ作ܥ統はシートとҰମԽしてい
ΔͨΊɺシートͷಈ͖に࿈ಈしɺオϖϨーターͷෛ

୲Λܰݮします。オϖϨーターはӈΛ͜ͷΞーϜϨス
トに༬͚ていΔ͚ͩでトϥクターΛҙͷままにૢΔ͕ࣄ
で͖ます。

ଟ༷ԽすΔ٬ސͷཁٻに͓Ԡ͑すΔ
ͨΊͷ༷ʑͳιέットྨ͕උされ

ています。

トϥクターͷ可能ੑΛさΒに͛ΔͨΊ
にɺϑΣント ��� バリオ S� シリーζに
はリバースΩット͕ඪ४උされていま
す。͜ ͷඋにΑΓΘ͔ͣͳؒ࣌でシートɺ
ステΞリンάɺૢ作ܥ統ͳͲすて͕ ���
ճసします。͜れにΑΓトϥクターͷ൚
༻ੑΛ͛ɺ༷ʑͳ作業ͷରԠΛ可能に
します。

ϑΣント ��� バリオ S� シリーζͷΤΞ
コンはΩϟϏン෦ΛৗにշదͳԹにอ
ͪます。շదでదͳΤΞコンͷՔಇはΤ
ンジンग़ྗに༩͑ΔѱӨڹΛܰݮし೩අ
্にཱͪます。

ᘳͳ作業ۭؒ

ϦόʔεΩοτᴷૉૣ҆͘શʹ ύϫϑϧͳΤΞίϯγεςϜ ιέοτ

T.Sɺティーνインɺ� ɺۦ
σϑロックɺ1TO ճసͳ
Ͳͷૢ作ܥ統͕ूதしͨΘ
͔ΓすいΩーύッド

ϖμル
セッティンά

֎෦༉ѹ � 統Λܥ
ૢ作で͖Δクロス
ήートϨバー

� ʙ � 統までͷܥ
֎෦༉ѹૢ作

ϋンドスロットル

ϑロントٴͼリΞリンέージ �
1TO ૢ作Ϟジϡール
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͜ͷϘックスにはΤΞコンͷ෩͕ೖ
ΔΑ͏にͳͬていΔͨΊɺॵいに

ドリンクͳͲΛྫྷして͓͕͘ࣄで͖ま
す。

オプションでՃͷอԹϘックスΛ
औ͚Δ͕ࣄで͖ます。͜ͷϘック

スはྫྷす͚ͩではͳ͘ɺอԹ機能͋Γ
ますʢオプションʣ。

ϑΣント X� ΩϟϏン

ΤΞサスϖンションࣜスーύーコンϑΥー
トシートはώーターɺショックɺΤΞௐ
ࣜϥンバーサϙートɺさΒにԹௐにՃ
͑サスϖンションͷޮ͖۩合ௐで͖ま
す。ΤΞコンプϨッサーはΩϟϏンͷ֎に
ணされていΔͷでେ͖ͳ૽Ի͕ΩϟϏン
にΘΔࣄは͋ΓまͤΜ。

ΤϘリϡーションΞクティϒシートはスー
ύーコンϑΥートシートにඋΘΔಛΛͦ
ͷままにɺΞクティϒサスϖンション機能
ΛՃしましͨ。͜れにΑΓؒ࣌ͷ作業
でさΒにオϖϨーターにշదͳڥΛఏ
。で͖ますʢオプションʣڙ

εʔύʔίϯϑΥʔτγʔτ

ΩϟϒαεϖϯγϣϯʹΑΔշదͳΩϟϏϯͷΓ৺

ΫʔϥʔϘοΫε ՃอԹϘοΫεΤϘϦϡʔγϣϯΞΫςΟϒγʔτ

ΤΞࣜΩϟϒサスϖンションはオϖϨーターにΘΔৼಈΛ࠷খݶに͑ます。X� ΩϟϏ
ンはॆͳストロークͷ͋Δ͜ͷスプリンά機ߏにΑΓɺ্ԼͷিܸΛݮΒしշదͳ
Γ৺Λఏڙします。

˞ィンΧー্෦ͷ作業౮はオプションͷ -E% 作業౮
͕ணされていますʢඪ४はϋロήンʣ。

˞ΩϟϏンは 1SPp 1MVT バージョンͷͷです。
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͜ͷϒϥέットでスϚートϑΥンɺ
ఆで͖まݻͷҐஔにرଳిΛܞ

す。

˞スϚートϑΥンͷサイζにΑΓணで͖ͳい
合͕͋Γます。

ΩϟϏンには༷ʑͳऩೲスϖース
͕͋ΔͷでඞཁͳͷΛΩϟϏン

にして͓͕͘ࣄ可能です。

ΩϟϏンޙ෦ͷΨϥスӈ۱͔Βूத
してέーϒルΛग़す͕ࣄで͖ます。

έーϒルはトϥクターέーϒルにԿͷվ
ࢪすࣄͳ͘؆୯にΩϟϏンͷ֎にग़す
で͖ます。リΞインドはดͨ͡まま͕ࣄ
ͳͷでᆍਫɺϊイζ͕ΩϟϏンͷதに
ೖͬてདྷΔࣄは͋ΓまͤΜ。

औѻઆ໌ॻͷ༷ͳॏཁॻྨΛドΩϡ
ϝントέースにอଘして͓͘ࣄ可

能ですʢオプションʣ。

շదͳシートとଟ͘ͷ࣮༻తͳ機能

ΤΞࣜΩϟϒサスϖンションはৼಈΛ࠷খݶに
͑շదͳΓ৺Λఏڙします。ڃ্࠷ͷ
Γ৺Λମײで͖ΔཁҼとしてɺϑロントΞク
スルサスϖンションɺΩϟϒサスϖンションͦ
してΤΞサスシートͷコンϏωーション͕͋Γ
ますᴷ͜ͷ合ΘͤΛඪ४༷としてڅڙして
いΔϝーΧーは࣌ݱではϑΣントͷΈです。
クーリンάϘックスɺストϨージϘックスͳͲ
ͷৗΑ͘͏ΩϟϏンͷதͷ༷ʑͳշదඋ
はオϖϨーターに༷ʑͳຬײΛఏڙします。

ϑΣント X� ΩϟϏン

ʑとしͨ  ˔ X� ΩϟϏン

˔  ਓֶؒにͮجいてઃܭされͨ

ΞーϜϨストとコンιールྨ

˔  オートΤΞコン͕ඪ४උ

˔  Ϩϕルコントロール͖ΤΞࣜ

� Ωϟϒサスϖンション͕ඪ

४උ

˔  ユニークͳサスϖンションσβ

インɿϑロントサスϖンション

とΩϟϒサスϖンションٴͼΤ

ΞサスシートͷコンϏωーショ

ン

˔  ๛ͳऩೲスϖース

ଳిϒϥέοτܞ έʔϒϧ༻Πϯυ

๛ͳऩೲ
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オϖϨーターはバリオターミナルにදࣔすΔϝニϡーセッ
ティンάΛ༰қにมߋすΔ͕ࣄで͖ます。มߋはタッνスク

リーンでӈଆͷϝニϡーϘタンͷͲͪΒで͕ࣄ͏ߦで͖ます。

ϑΣントバリオトロニック

バリオターミナル

トϥクターコントロール ˙

�� छྨͷ作業機ϝϞリー ˙

バリオトロニックインプルϝントコントロールʢISOBUSʣ ˙

セクションコントロール ˘

バリオトロニックティーνイン ˙

オートϚνックティーνイン ˘

バリオΨイド ˘

バリオドック ˙

ナイトϞード ˙

Χϝϥϙート Y� ˙

˙ʹඪ४උɹ˘ʹオプション
˞Χϝϥٴͼϋーωスは෦څڙとͳΓます。

機

����Πϯν৽ܕόϦΦλʔϛφϧ

���� インν৽ܕバリオターミナルはը໘ͷタッνײํ͕ࣜมΘ
ΓスϚートϑΥンͷ༷ͳૢ作֮ײにͳΓましͨ。
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バリオターミナルͷҐஔと֯はر
ͷҐஔにௐઅ可能です。ϒϥέッ

トͷϘールܕジョイント͕͋ΒΏΔ֯
ͷௐΛ可能にしています。オϖϨーター
はターミナルΛৗにݟすいঢ়ଶで༻す
Δ͕ࣄで͖ます。

ターミナル্には࠷େ � ͭまでͷ
ใΛಉ࣌にදࣔすΔ͕ࣄで͖ます。

Ͳ͜ͷ෦にԿΛදࣔさͤΔ͔બ可能
です。
まͨɺޙ࠷ͷ作業࣌ͷセッティンάΤン
ジン࢝ಈ࣌にݺͼす͕ࣄで͖ます。

革新的な技術を一つに
ϑΣントバリオターミナル

ϑΣントは͜れまでҰ؏して � ターミナルに
。て͖ましͨͬ߆
ͦͷՌ͕͜ͷオールインϫンͷバリオターミ
ナルです。͜ͷターミナルはେ͖͚͘て � ͭ
ͷΞプリέーション͕͋Γますɿトϥクターコ
ントロールɺISOBUS 機能ɺΧϝϥ機能ˎɺオー
トステΞリンάˎɺドΩϡϝント機能ɺͦしてϔ
ルプ機能です。࠷େで � ͭͷ機能Λターミナル
্にಉ࣌にදࣔさͤΔ͕ࣄで͖ます。͜れにΑ
ΓオϖϨーターはඞཁとすΔใΛଈ࠲に֬ೝɺ
มߋすΔ͕ࣄで͖ます。
ˎオプション

すてΛݟ௨ͤΔϑϥットϝニϡーߏ

ϑϥットϝニϡーߏとݟす͘ͳͬͨσィスプ
ϨイにΑΓɺオϖϨーターはターミナルͷߏΛ
いͪૣ͘ཧղしɺඞཁͳใすてΛදࣔして
͓͚Δとい͏ࣄΛཧղで͖Δとࢥいます。スϚー
トϑΥンとಉ༷ͷߴը࣭ɺইߏͷ৽ܕターミ
ナルは໌Δさࣗಈతにௐします。ؒϞード
では໌Δす͗て作業にࢧোΛ͖ͨすࣄ͋Γまͤ
Μ。トϥクターಉ༷ɺ͜れΒͷΩϟϏンͷコン
ϙーωントドイπͷߴͳ৬ਓ͕ࠢࠐΊΒれて
います。ͦして͜ͷトϥクターΛ͑す͙にͦ
ͷに͕ࣄͮ͘ؾで͖Δでしΐ͏。

ϑΣントバリオトロニック

˔  �ͭͷターミナルに � ͭͷΞプリ
έーションΛ統合
ᴷトϥクターコントロール
ᴷ ISOBUS 作業機コントロール
ᴷΧϝϥ機能ʢオプションʣɹ
ᴷバリオΨイドオートステΞリンά
ʢオプションʣ
ᴷバリオドック
ᴷϔルプ機能

すΔバリݱ࠶దͳປૢ作Λ࠷  ˔
オトロニックティーνイン機能

˔  ປでͷティーνイン機能Λ
ࣗಈతに作ಈさͤΔバリオト
ロニックティーνインオートϚ
νックʢオプションʣ

େ࠷  ˔ � ׂ͕可能ͳσィスプϨ
イとओཁ機能ͷショートΧッ
トΞクセスϘタン

େ࠷  ˔ �� छྨͷ作業機セッティ
ンάΛهԱして͓͚Δͷでɺ΄
とΜͲͷ作業機ͷセッティンά
Λॠ࣌にݺग़し可能

˔  タイϠۭؾѹௐシステϜ
ʢオプションʣ

˔  タッνスクリーンでӈ্ͷϘ
タンでͲͪΒでૢ作で͖Δ
バリオターミナル

˔  ً ࣗಈௐでؒனؒͷ作
業でৗに࠷దͳターミナルͷ
ೝੑΛ֬อࢹ

ϑルスクリーン
ϑルスクリーンはશը໘ද
ࣔでඇৗにݟすいσィ
ス プ Ϩ イ ͕  ଋ さ れ ま
す。オートステΞリンάɺ
ISOBUS ը໘ɺΧϝϥը໘
ͳͲ͕ϑルスクリーンにద
しています。

ϋーϑスクリーン
ϋーϑスクリーンはྫ͑
ISOBUS とトϥクターใ
Λಉ࣌にදࣔさͤͨい࣌ͳ
Ͳに༗ޮです。

��� スクリーン
େ࠷ � ͭまでͷใΛҰ
にදࣔすΔ͕ࣄで͖ます。
͜ͷྻΛมߋすΔͷඇ
ৗに؆୯です。ナイトϞー
ドにࣗಈతにସΘΔͷで
ؒで໌Δす͗ͣɺ؆୯
にใΛಡऔΔ͕ࣄで͖ま
す。

ௐઅՄͳόϦΦλʔϛφϧ

λʔϛφϧը໘ͷΧελϚΠζ
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バリオトロニックティーチイン及び ISOBUS作業機コントロール
ͷປટճޙ࠷ॳͷປટճ࠷
શ͘ಉ͡クオリティで

ϑΣント ��� バリオ S� シリーζはバリオトロ
ニックティーνイン͕ඪ४උです。͜ͷ機能
にΑΓ � ͷॳΊͷປટճɺ� ͷޙ࠷ͷ
ປટճશ͘ಉ͡タイミンάɺクオリティで
で͖ます。͜ͷティーνインͷ作業͕ࣄฦす܁
ఔはターミナル্にΘ͔Γす͘දࣔされま
す。͜ͷ機能にΑΓؒ࣌Λॖで͖Δࣄはͪ
ΖΜɺؒ࣌ͷ࿑ಇにΑΔർ࿑͔Β͘Δૢ作ミ
スΛͳ͘す͕ࣄで͖ます。

ϑΣントバリオトロニック

ϔουϥϯυϚωδϝϯτ

ティーνインͷҰ࿈ͷಈ͖ΛهԱさ
ͤΔͷはɺఀࢭঢ়ଶでযΒͣΏͬ͘

Γとرͷಈ͖ΛೖྗすΔࣄΛ͓קΊしま
す。͔ޙΒඞཁにԠ͡てɺ作業தにඍௐ
Λ͕ࣄ͏ߦで͖ます。

Ϛ ル ν ϑ Ν ン ク シ ョ ン ジ ョ イ ス
ティックにはಉ࣌に � ͭͷປでͷ

ಈ͖Λ४උして͓͕͘ࣄで͖ます。� ͭは
作業։࣌࢝༻ɺ� ͭは作業ऴྃ࣌༻です。

؆୯ͳ͕Βඇৗに༗ޮͳࣗಈ機能はɺ
લޙͷリンέージɺ1TO Λジョイ

スティックͷ GO�EN% Ϙタンにସ͑Δ
%で͖ます。͜ͷ合ɺGO�EN͕ࣄ Ϙタ
ンはティーνインではͳ͘ɺリンέージと
1TO ͷ制御に༻されます。

ΦϑϥΠϯΤσΟοτ ΧελϚΠζՄͳδϣΠεςΟοΫ લޙϦϯέʔδΦʔτϞʔυ

すてͷૢ作Λᘳに

ϑΣントバリオトロニックにとͬて ISOBUS イン
ターϑΣースは作業機制御とͷリンク可能にすΔ
σバイスです。ISO����� ௨৴ΛࡌしていΔす
てͷ作業機はバリオターミナルͷ ISOBUS 作業
機コントロールで制御すΔ͕ࣄで͖ます。さΒに
バリオトロニックはૢ作ܥ統ͷஔݸʑͷ作業
にԠ͡てมߋすΔ͕ࣄで͖ます。ྫ͑ɺຊདྷϑィ
ンΨーνップでૢ作すΔΑ͏にͳͬていΔ༉ѹܥ
統ΛϚルνϑΝンクションジョイスティックにม
。ます͑ߦすΔセッティンά༰қにߋ

バリオトロニックティーνインɺϔッドϥンドϚωジϝントΛ༻すΔࣄでオϖϨーターはປでͷҰ࿈ͷಈ作ΛهԱさͤɺԿで܁
ฦす͕ࣄで͖ます。ه作業は࣌ߦɺఀ࣌ࢭͲͪΒで͕ࣄ͏ߦで͖ます。Τンジンɺトϥンスミッションɺ༉ѹɺલޙリンέージɺ
લޙ 1TO オートステΞͷオンオϑͳͲͷҰ࿈ͷಠཱしͨૢ作Λ͜ͷ機能でूしɺϘタン � ͭでྲྀれΔΑ͏に͕ࣄ͏ߦで͖Δͷです。

˞ϦΞϗΠʔϧΤΠτΦϓγϣϯͰ͢ɻ
෦作業౮Φϓγϣϯͷ-&%作業౮ޙ˞
͕装着͞Ε͍ͯ·͢ʢඪ४ϋϩήϯʣɻ
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ISOBUS 作業機コントロールͷ制御はバリ
オターミナルでߦいます。作業機ͷঢ়ଶは
ターミナルでɺૢ作はジョイスティックで
。ͷでՃͷターミナルはෆཁです͏ߦ
ϑルスクリーンදࣔͷ࣌ɺバリオターミナ
ルはશに ISOBUS ターミナルͦͷͷと
して༻すΔ͕ࣄで͖ます。

ཁٻにԠ͡て作業機コントロールと
ティーνインΛͦれͧれͷϘタンにৼ

͚Δ͕ࣄで͖ます。オϖϨーターはΈに
Ԡͨ͡ᘳͳϘタンઃఆΛಘΔ͕ࣄで͖ま
す。オプションͷティーνインオートϚνッ
クΛ༻すΔࣄにΑΓトϥクター͕ะͷऴ
にདྷͨ࣌にࣗಈతにティーνインΛ作ಈさ
ͤΔ͕ࣄで͖ます。

すてͷ作業機ϝーΧーは ISO����� に統Ұされͨଓ
ํࣜΛ࠾༻し࢝Ίています。ϑΣントはࡍࠃతͳಠཱ๏ਓ
AE'ʢ業機ցిࢠԽڠձʣͷઃ͔࣌Βͷձһです。
ISOBUS はユーβープϥットϑΥーϜとして業機ցͷ
します。ۙڙと機ձΛఏݧܦԽͷ֦ுͷͨΊにࢠి
ISOBUS ͷৗ༻ੑはେ͖͘ͳΓɺඪ४ԽされͨΞイコンΛ
可能͔す͙にѲで͖༺にΑΓͲͷ機能͕ࣄすΔ༺
ます。

*40#64作業機ίϯτϩʔϧδϣΠεςΟοΫϘλϯ機ઃఆ

UT = ユニバーサルターミナル。ISOBUS 作業機
 コントロールはターミナルに統合されています。

AUX-N= 作業機コントロールはジョイスティック
 で制御可能です。

TC-BAS = タスクコントロールはバリオドック
 とリンクしています。

TC-GEO = タスクコントロールはバリオドック
 プロ*とリンクしています。

TC-SC = オートセクションコントロール*
  *オプション

バリオターミナルにଂされͨセク
ションコントロールはඇৗにΘ͔Γ

す͘දࣔされます。୯७でいすい機
能です。

オートセクションコントロール機能はɺG1S ిΛར༻してɺ͋Β͔͡Ίઃఆされͨオーバーϥッ
プ෯に作業機ΛセクションコントロールΛࣗಈԽすΔシステϜです。ISOBUS ରԠͷスプϨーϠーɺ
ϒロードΩϟスターɺシードドリルͳͲΛ༻すΔ࣌にɺ࠷େ �� ͷセクションまでઃఆすΔ͕ࣄ
で͖ます。͜ͷ機能にΑΓແବͳオーバーϥップΛݮΒしछɺංྉɺༀࡎͳͲΛઅしɺಉ࣌にะ
Ҏ֎ͷͷӨڹݮΒす͕ࣄで͖ます。ߋにனでؒでಉ͡Α͏ͳߴਫ਼ͷ作業͕͑ߦ
ます。

ΦʔτηΫγϣϯίϯτϩʔϧʢΦϓγϣϯʣ
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もっと多くの接続を
ϑΣント ��� バリオ S� シリーζは͜ͷഅྗଳ

ͷͲͷトϥクターΑΓଟ͘ͷଓ෦͕͋Γ

ますɿ࠷େ � 統ͷෳಈి࣓リΞ༉ѹʢඪ४ܥ �

統ʣɺܥ�統ͷϑロント༉ѹʢඪ४ܥ�େ࠷統ʣɺܥ

ύϫーϏϤンドɺISOBUS ଓͳͲ༷ʑͳଓ

෦͕͋Γɺલޙでトータルで �� ͔ॴͷଓ

෦͕͋Γます。͜れにΑΓɺշదͳ作業ͷͨ

Ίに൚༻ੑとすてͷ作業機Λトϥϒルͷͳい

ଓΛอূします。

ϑロントٴͼリΞͷଓ෦
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˞�ϑϩϯτΤΠτɺϦΞϗΠʔϧΤΠτΦϓ
γϣϯͰ͢ɻ
˞�ΟϯΧʔ্෦ͷ作業౮Φϓγϣϯͷ -&%作業
౮͕装着͞Ε͍ͯ·͢ʢඪ४ϋϩήϯʣɻ
˞ӈεςοϓ্πʔϧϘοΫεΦϓγϣϯͰ͢ɻ
෦作業౮Φϓγϣϯͷޙ�˞ -&%作業౮͕装着͞Ε
͍ͯ·͢ʢඪ४ϋϩήϯʣɻ

43



リンνϐンはリンέージにϫイϠーでଓされていΔͨΊ
にམとしてͳ͘すリスク͕ݮΓましͨ。

フロントとリアの洗練されたテクノロジー
ύϫϑルͳリンέージ

େ༲ྗ࠷ �����LHG ͷి࣓༉ѹࣜリΞリン
έージはࢢに͋Δ΄΅すてͷ作業機Λ্࣋
͛ΔࣄΛอূします。࠷େ༲ྗ ����LHG ͷ
ϑロントリンέージはॏྔͷॏいϑロント作業
機Λͳ͘い͜ͳす͕ࣄで͖ます。ઐ༻に
ઃܭ։ൃされͨϑロントリンέージは作業機と
ͷࢧΛ可能ͳݶΓトϥクターຊମに͚ۙͮΔ
Α͏ઃܭされています。

ϑロントٴͼリΞͷଓ෦

˔  トップリンク
˔  � 統ෳಈ༉ѹܥ
ʢඪ४は � 統ʣܥ

˔  ϑリーリターンϥイン

˔  � ϐンιέット
˔  ϑロント 1TO
˔  ϑックΤンドࣜロΞリンク

˔  シάナルιέット
˔  ISOBUS ιέット
˔  ༉ѹトップリンク
େ࠷  ˔ � 統ෳಈ༉ѹܥ
ʢඪ४は � 統ʣܥ

˔  オイルリークϥイン
˔  リΞϑリーリターンϥイン
˔  ΤΞϒϨーΩ
˔  ύϫーϏϤンドコントロール

ϥイン

˔  ύϫーϏϤンドプϨッシϟー
ϥイン

˔  ༉ѹトϨーϥーϒϨーΩʢオプションʣ
˔  � ϐンιέット
˔  ϑックΤンドロΞリンク
˔  ABS ιέットʢオプションʣ  ABS ιέットʢオプションʣ  
˔  ώッνʢオプションʣ
˔  リΞ 1TO
˔  ローώッν
ʢඪ४はݻఆࣜドローバーʣ

τϥΫλʔͷલޙʹଟ͘ͷଓ෦Λ

ϑϩϯτͷଓ෦ ϦΞͷଓ෦

ロードリリーϑコントロール͖
ϑロントリンέージ

ϑロントリンέージにはロードリリーϑコント
ロール機能͕ணされています。͜ͷ機能Λ
༻すΔࣄにΑͬてԜತͷଟいॴでϑロントス
ϊープϥϑロントϞΞコンͷ໘ͷैੑ
能ΛΞップさͤΔ͕ࣄで͖ます。ϑロントϞΞコ
ンͷリリーϑスプリンάは͜ͷ機能にΑͬてෆཁ
にͳΓます。

���� ͷͷͰ͢ɻࡏݱ݄��
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ϑΣント ��� バリオ S� シリーζはリン
έージɺ֎෦༉ѹɺリΞ 1TO ͼ֎෦ٴ

༉ѹ 統ͷ֎෦コントロール͕උされていܥ�
ます。
作業機ͷऔ͚͕؆୯にͳΓます。͜ͷϘタン
でリΞ 1TO Λオンにしͨ合に͋Β͔͡Ίઃఆ
しͨΤンジンճసにࣗಈతにճస্͕͕Δͷで
で͖ます。バΩϡー͕ࣄͷ1TOճసΛಘΔر
ϜタンクͳͲΛඋしていΔ࣌にɺճసΛ্͛Δ
ͨΊにΩϟϏンΛ߱ΓすΔඞཁ͕͋ΓまͤΜ。

1TO ͷۦಈはバリオトϥンスミッション͔
Βۦಈでͭͳ͕ͬていΔͷでɺඇৗに
いಈྗୡ͕可能です。まͨɺఆ֨ߴ 1TO
ճస࣌ͷΤンジンճసは ����SQN ҎԼ
に͑ΒれていΔͷで೩අݮにେ͖͘
。していますݙߩ

ޮΛ࠷༏ઌに͑ߟΒれͨ
ύϫϑルͳ༉ѹシステϜ

ロードセンシンάٕज़Λ༻いͨϑΣント ��� バ
リオ S� シリーζͷ༉ѹシステϜは͋ΒΏΔཁ
。で͖ます͕ࣄΛຬͨすٻ
ඪ४���Ὑ� ͷ༉ѹྲྀྔΛオプションで ���Ὑ�
にΞップさͤΔࣄで͖ます。

తͳࡁܦ 1TO

1TO ͷૢ作はϚルνϑΝンクションΞーϜϨス
トで؆୯に͕ࣄ͏ߦで͖ます。ճసはඪ४
で ��� Τコϊミー �����SQN です͕オプショ
ンで ����SQN����� Τコϊミーͷ合Θͤ
બ可能です。͜ͷ 1TO はΤンジンճసで
ఆ֨ճస͕ಘΒれΔͨΊ೩අにݙߩしていま
す。����SQN ͷϑロント 1TO と合Θͤて
༻すΔࣄで෯いϨンジͷ作業ɺ作業機にద合
さͤΔ͕ࣄで͖ます。

ϑロントٴͼリΞͷ
ଓ෦

˔  લ࠷ޙେ � 統ͷෳಈ༉ѹܥ

ʢඪ४はޙ �ɺલ � 統ʣܥ

˔ େ༲ྗ࠷

ϑロントɿ   ����LHG

リɹɹΞɿ�����LHG

˔  E1C ϑロントٴͼ

リΞリンέージ

˔  コンϑΥートコントロール͖

1TO

  ʢඪ४ ���E�����ɺオプショ

ン ���������Eʣ

˔  ロードリリーϑ͖ϑロントリ

ンέージ

ϑロントリンέージにはロードリリーϑコ
ントロール機能͕උされています。͜ͷ
機能はઃఆしͨѹҎ্ͷྗ͕ϑロントリン
έージに͔͔ͬͨ合ͦͷྗΛトϥクター
ຊମにಀ͕すׂΛ୲ͬています。ઃఆѹ
は作業தでม͕ߋ可能です。͜れにΑΓ
ઇಓでͷ作業Ϛルνϟー作業࣌ͷステΞ
リンάͷ҆ఆੑ͕૿すとい͏རΛఏڙし
ます。

྆ଆにѹ։์機能͕උされてい
Δͷでトϥクターɺ作業機ͲͪΒ͔

にѹ͕͔͔ͬていΔ合で༉ѹϗースΛ
ଓすΔ͕ࣄ可能です。͜れにΑΓ作業機
ͷ༉ѹΧプϥーͷண͕؆୯にͳΓます。
ࣗಈతにด͡Δϑϥップ͕νリᆍɺӍਫ
ͳͲ͔Βଓ෦ΛΧバーします。

֎෦ίϯτϩʔϧ �150ΦʔτϚνοΫ ୡޮͷ150͍ߴ

ϑϩϯτϦϯέʔδ ྆ଆѹൈ͖%$61Χϓϥʔ
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様々な作業に適応するタイヤを
దԽされͨΤイトバϥンス࠷

ϑΣント ��� バリオ S� シリーζΛะでॳΊ
て༻すΔࡍにɺ͚ΜҾ作業でͦれҎ֎ͷ作
業で͜ͷトϥクターͷΤイトバϥンスͷྑ
さ͕օ༷にେ͖ͳརӹΛͨΒすࣄΛཧղすΔ
でしΐ͏。まͣࣗॏͷܰさにΑΓޙΖͷ作業機
に͔͚Δࣄͷで͖Δॏྔ͕ॏ͘ͳΓɺΑΓେ͖
ͳ作業機ɺେྔͷऩ֭ΛӡൖすΔ͕ࣄで͖ま
す。Ұํでバϥンス͕ྑいとい͏ࣄはෆཁͳ
ΤイトΛணすΔඞཁ͕ͳいとい͏ࣄです。͜
ͷࢉܭしਚ͘されͨΤイトコンセプトはඇৗ
にॏい͚ΜҾ作業࣌にޮՌΛൃشします。

ϑロントٴͼリΞͷଓ෦

ϑΣント ��� バリオ S� シリーζは࿏্ద
ੑΛ่すさま͟まͳॏྔͷΤイトΛ༻్
に合ΘͤてணすΔ͕ࣄで͖ます。͜れに
ΑΓ制ݶं෯制͕ݶద༻されΔࣄは
͋ΓまͤΜ。ยଆ࠷େ ����LH ͷΤイト
ΛリΞϗイールにɺϑロント࠷େ ����LH

ʢオプションʣͷΤイトΛϑロントリン
έージにணすΔ͕ࣄ可能です。

దͳॴʹదͳΤΠτΛ

ͷ൚༻ੑΛߴ࠷

ϑΣント ��� バリオ S� シリーζには༷ʑͳ
ώッνオプション͕͋Γます。͜れにΑΓ༷ʑ
ͳ作業機ͷରԠ͕可能にͳΓます。దͳώッ
νΛબすΔࣄは作業機͔ΒͷཁٻΛຬͨすͨ
Ίにඇৗにॏཁͳཁૉです。

ϑΣント ��� バリオ S� シリーζͷ͑ߟൈ͔れͨバϥンスߏとࣗॏͷܰさはద
ͳॴదͳΤイトͷணΛ可能にしましͨ。ྫ͑ॏྔΛ͚ΜҾすΔ
ॏྔバϥンスΛޙでલࣄにϑロントΤイトΛணすΔࡍ �ɿ� にすΔ͕ࣄで͖
ます。ͦͷޙɺトϥクターΛ͚ΜҾ作業に༻すΔとॏྔバϥンスはલޙ �ɿ
� ͷॏྔとͳΓ͚ΜҾ作業にదしͨとͳΔͷです。

˞ϑϩϯτΤΠτɺϦΞϗΠʔϧΤΠτΦϓγϣ
ϯͰ͢ɻ
˞ΟϯΧʔ্෦ͷ作業౮Φϓγϣϯͷ -&%作業౮͕
装着͞Ε͍ͯ·͢ʢඪ४ϋϩήϯʣɻ
෦作業౮Φϓγϣϯͷޙ˞ -&%作業౮͕装着͞Ε͍ͯ
·͢ʢඪ४ϋϩήϯʣɻ
˞ϦϜσΟεΫܗঢ়όϦΦάϦοϓ装着時ͷͷͰ͢ɻ
˞ΩϟϏϯ1SPp�1MVT όʔδϣϯͷͷͰ͢ɻ
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ۙͷଟ༷ͳステΞリンά機能͖ώッ
ν に ର Ԡ す Δ ͨ Ί に ϑ Σ ン ト は ISO�
%IN����� にద合しͨステΞリンάώッν
ରԠΧップリンάΛ༻ҙしています。ඪ४
తͳϘールώッνにରԠしͨܗঢ়にͳͬて
います。

ϘールώッνはޙΖに ���ᶱいタイプΛ
બで͖ます。͜れはਨՙॏで ��� トン
まで͑Δ͕ࣄで͖ます。ࠨӈ͚ͩではͳ
্͘Լͷಈ͖にରԠで͖ΔͨΊɺ҆શੑ
と͖ͭいΧーϒでૉૣ͘ରࣄすΔ্͕
ԠすΔ͕ࣄ可能です。

Τイトと͚ΜҾシステϜ

˔  ಠཱしͨϑϨΩシϒルͳલޙͷ

Τイトબ

େ࠷  ˔ ����LH ͷϑロントΤ

イト

˔  ย ଆ ࠷ େ ����LH ͷ リ Ξ ϗ

イールΤイト

˔   � छྨٴͼステΞリンάର

Ԡ͋Γɺͳしͷ � छྨͷϘール

ώッν

˔  ਨ࠷େՙॏ � トンͷϐトン

ϑィックスώッν

ʢEU では � トンʣ

˔  スϥイド可能ͳΧテΰリー ���

ରԠドローバー

ϐトンϑィックスώッνはϔϏーσϡー
ティ༷ͷॎܕώッνでドイπでは � トンɺ
ଞͷ EU ではݍ � トンͷਨՙॏ͕ೝΊ
Βれています。

ӈにはスインάしまࠨఆࣜドローバーはݻ
ͤΜ͕લޙԆすΔ͕ࣄで͖ます。

ϘʔϧώονʢΦϓγϣϯʣ

ϐτϯϑΟοΫεʢΦϓγϣϯʣ ఆࣜυϩʔόʔʢඪ४装උʣݻ
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最先端技術の融合
ϑΣント ��� バリオ S� シリーζとい͏ܳज़త

ͳテクϊロジーͷトϥクターは࠷ઌٕज़ͷू

合ମとい͑Δでしΐ͏。͜ͷトϥクターはプ

ロͷՈͷօ༷にฒ֎れͨੑࡁܦΛఏڙします。

 �ɽ ̓ ఆしͨシϟーシߏ

 �ɽ  可ಈҬ ���ᶱで 'SC ͕උΘͬͨ
  ϑロントΞクスルサスϖンション

 �ɽ  ϑロントΞクスルͷサスϖンションシリンμー

 �ɽ  ֎෦コントロールɾロードリリーϑ͖ϑロン
トリンέージ

 �ɽ ϑロント 1TO

 �ɽ  ࠷େ � 統ͷϑロントෳಈ֎෦༉ѹܥ
  ʢඪ४は � 統ʣܥ

 �ɽ ऴݮドϥイϒ

 �ɽ � バルϒ ���ὙドイπΤンジン

 �ɽ AG3FYɺEG3 システϜ

��ɽ ແஈ֊มࣜバリオトϥンスミッション

��ɽ  ターϘνϟージϟー

��ɽ  プϥωタリーΞクスル

��ɽ  ���ᶷͷΨϥス໘ੵΛͭ࣋オートΤΞコン͖
  X� ΩϟϏン

��ɽ  ϚルνϑΝンクションΞーϜϨスト

��ɽ  ϑΣントバリオターミナル

��ɽ  バリオΨイドルーϑユニットˎ

��ɽ  ώーター͖ΤΞサスϖンションࣜ
  ϑΣントΤϘリϡーションシート

��ɽ  シートϕルト͖コンϑΥートύッセンジϟー
シートʢリバース͖にはબෆ可ʣ

  ˎಓ࿏࣌ߦͷंఆһは � ໊です。

��ɽ  ্ Լׂࣜώーター͖ిಈミϥー

��ɽ  ϥミωートࣜセーϑティϑロントΨϥスˎ

��ɽ  Ϩϕリンά機能͖ -E% ϔッドϥイトˎ

��ɽ  リンέージɺ1TOɺ֎෦༉ѹ � 統ͷܥ
  ֎෦コントロール

ˎオプション

ઌͷトϥクターΛੜΈग़す࠷
༷ʑͳٕज़ͷ݁থ

22

18

17

13

12

˞ィンΧー্෦ͷ作業౮はオプションͷ -E% 作業౮͕
ணされていますʢඪ४はϋロήンʣ。

෦作業౮はオプションͷޙ˞ -E% 作業౮͕ணされてい
ますʢඪ४はϋロήンʣ。

˞リϜσィスクܗঢ়はバリオάリップண࣌ͷͷです。
˞ΩϟϏンは 1SPp 1MVT バージョンͷͷです。
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オートステアリング、ドキュメンテーションと遠隔計測
バリオΨイドで � ϥンク্ͷշదΛ

バリオΨイドΛ༻すΔࣄでオーバーϥップΛ
。で͖ます͕ࣄとコストΛઅすΔؒ࣌Βしɺݮ
͜ͷシステϜで೩ྉɺංྉछΛ すݮˋ�
Δ͕ࣄで͖ます。オϖϨーターはシステϜͷঢ়
ଶΛバリオターミナルでৗに֬ೝすΔ͕ࣄで͖
ます。͜ͷシステϜ͕͋れɺͨと͑ࢹք͕ѱ
い࣌でؒで͋ͬてߴ࠷ͷޮと݁ՌΛख
にೖれΔ͕ࣄで͖ます。

ϑΣントバリオトロニック

バリオΨイド͕͋れɺオϖϨーターは作業機ૢ作͚ͩにूதすΔ͕ࣄで͖ます。͜れにΑΓࢹք͕ѱいͷ作業で作業ͷਫ਼Λམとすࣄͳ
。で͖ます͕ࣄΛऴ͑Δࣄ͘
͜ͷシステϜはΞϝリΧͷ G1S ৴߸͚ͩではͳ͘ɺロシΞͷ G-ONASS ͔Βͷ৴߸ัଊしてࣗಈૢに༻すΔ͕ࣄで͖ます。
ͲͪΒͷӴ৴߸ัଊで͖Δとい͏ࣄはオートステΞリンάΛ҆ఆతに༻すΔ͕ࣄで͖Δとい͏ࣄです。
ه্ � ͭͷӴ৴߸ͷิਖ਼ํ๏はユーβーͷニーζにԠ͡てબすΔ͕ࣄで͖ます。ࣗΒج४ہΛઃஔすΔ 3T, システϜɺ.SAS 
ONOJSTA3 ͷ༷にӴ͔Βͷิਖ਼ใΛ༻すΔシステϜɺインターωットճઢΛ༻しͨ NトリップͳͲ͕༻可能です。バリオΨイドは
3TC.��� ͷ༷ͳオープンϑΥーϚットにରԠしています。
ଈͪオϖϨーターはʶ ��DN ͔Βʶ �DN まで � ͭͷਫ਼͔ΒرすΔิਖ਼ํࣜΛબすΔ͕ࣄで͖Δとい͏ࣄです。

όϦΦΨΠυΦʔτϚνοΫεςΞϦϯά

˞�ϑϩϯτΤΠτɺϦΞϗΠʔϧΤΠτ
ΦϓγϣϯͰ͢ɻ
˞�ຊ༷ͱφϯόʔϓϨʔτͷҐஔ͕ҟͳ
Γ·͢ɻ
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バリオΨイド 3T, ʴ � ʵ �DN ఔͷਫ਼
ิਖ਼৴߸ɿ3T, ϕースステーションຢは N トリップʢϞバイルωットϫー
クΛհしͨ 3T, システϜʣ͕ߴ࠷ͷਫ਼Λఏڙします。͘ɺ҆શでɺ
ͲͷΑ͏ͳ作業にద合すΔシステϜです。

バリオΨイドプϨシジョンʴ � ʵ �DN ఔͷਫ਼
ิਖ਼৴߸ɿONOJSTA3 )1ʢཁ༗ྉϥイセンスొʣ
΄とΜͲͷ作業ΛΧバーすΔ͕ࣄで͖ます。ΤリΞにΑͬてはิਖ਼৴߸ͷ
。લに֬ೝすΔඞཁ͕͋ΓますࣄΛڧ

バリオΨイドスタンμードʴ � ʵ ��DN ఔͷਫ਼
ิਖ਼৴߸ɿ.SASɺAVUPOPNPVT ϞードʢແྉʣɺONOJSTA3 7BSʢཁϥイセンスొʣ͜ͷϞードにదしͨ
作業としてܪॲཧɺଯං � ංྉࢄɺスϥリーࢄɺローϥーϞΞーͳͲ͕͛ڍΒれます。

ˎຊでͷ֤छG1Sड৴可൱にͭいては������݄ࡏݱௐࠪதで͋Γɺ
݅にΑͬてはड৴で͖ͳいՃͷඋ͕ඞཁにͳΔ合͕͋Γま
す。
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時代のリーダーとしてのフェント
ϑΣントバリオトϥクターͷࡉ෦にΔਫ਼ີͳߏΛࣗ͝でମײすΔࣄで機能
Ձ֨Λ͑ͨՁΛݟग़ͤます。ϑΣントΛテストしɺࣗ͝でೲಘされɺਖ਼
しいࢿとඅ༻ରޮՌΛମͩ͘ײさい。

ऩӹͷࢿ

プϨミΞϜϒϥンドで͋ΔϑΣントにΑΓੜ࢈されͨすてͷ͕૯合తͳऩ
ӹΛఏڙします。� ϔクタール͋ͨΓͷߴ࠷ͷコストύϑΥーϚンスΛอূすΔޮ
ੑ。ՁͷߴいϑΣントϒϥンドωーϜにΑΔߴいൢ࠶Ձ֨。࣌ͷઌΛਐ
ΉϝーΧーで͋ΔϑΣントはॏཁとͳΔ৽ج४ΛઃఆしɺະདྷͷニーζΛຬͨす
テクϊロジーΛトϥクターにࡌしてい͖ます。ߴ࣭にՃ͑৴པੑͷߴいૢ作
ੑɺण໋ͷトϥクターɺଞࣾではఏڙで͖ͳい͜れΒすてΛ౿ま͑ͨՁΛ
ϑΣントは͓٬༷にఏڙしଓ͚ます。

࣭ᴷサーϏスᴷトϨーニンάᴷऩӹʛϑΣントϒϥンド͕ҙຯすΔՁ

˞�ϦΞϗΠʔϧΤΠτΦϓγϣϯͰ͢ɻ
˞�ΟϯΧʔ্෦ͷ作業౮Φϓγϣϯͷ -&%作業
౮͕装着͞Ε͍ͯ·͢ʢඪ४ϋϩήϯʣɻ
˞ӈεςοϓ্πʔϧϘοΫεΦϓγϣϯͰ͢ɻ
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ͬとଟ͘ͷࣄΛᴷϑΣント͕͑ますʂ

ϑΣントは࠷ઌͷٕज़ͷΈͳΒͣɺଟ͘ͷߴ࣭
Λ͓٬༷に͓ಧ͚すΔとڞにɺバリオトϥンスミッショ
ンにΑΔμイナミックύϫーΛൃشします。͓٬༷はੜ
దとͳΔトϥク࠷Ίɺ͋ΒΏΔオϖϨーターにߴΛੑ࢈
ターͷઃఆௐΛ͕ࣄ͏ߦ可能です。

Έͷ࣭ࡁ໌ূ

トϥクターに༻されΔすてͷߴ͕࣭ࡐ࣭で͋
ΓɺϑΝーストクϥスͷٕྔ͕༻いΒれΔࣄでɺҰఆし
しています。トϥクターはաఔ࢈࣭Λੜߴͨ
に͓いて༷ʑͳテスト͕ߦΘれɺͦͷੑٱΛอূすΔ
ͨΊɺࠔとされΔঢ়گに͓いて࠷େ ����� ͷՔؒ࣌
ಇテストΛ࣮ࢪします。
ͦれͧれͷトϥクター͕ߴ࠷࣭ͷঢ়ଶで͔Βग़ՙ
されΔ༷ɺ͜ͷΑ͏に༷ʑͳテストΛ࣮ࢪしています。

ޮᴷ͓٬༷ͷޭͷͨΊに

作業に͓いてし͔ͬΓとしͨܦඅཧΛͨ͏ߦΊには
作業ͷޮੑ͕ॏཁにͳΓます。ϔクタールɾΩロϝー
トルຖͷコストύϑΥーϚンスΛڃ্࠷にߴΊΔͨΊ
にɺҰͷଥڠΛߦいまͤΜ。ϑΣントトϥクターは
でݟてମײして͚ͩ͘でɺͦͷߴ࠷ͷテクϊロジーΛ
で͖ますɿT.S͕ࣄऔΔ͡ײ とͷコンϏωーションにΑ
ΓඇৗにޮΑいバリオۦಈシステϜと೩අΛ࣮ݱす
Δ SC3 システϜ͕ੑߴ能ΛൃشすΔͷです。
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型式名 フェント927バリオS4 フェント930バリオS4 フェント933バリオS4 フェント936バリオS4 フェント939バリオS4

区分

駆動方式 4輪駆動

機
体
寸
法

全長（mm） 5,455

全幅（mm） 2,810

全高（mm） 3,330

最低地上高（mm） 540

機体質量（重量）（kg） 10,200　※1 10,500　※1 10,700　※1 10,900　※1

エ
ン
ジ
ン

型式名 ドイツ　TCD7.8ℓ6

種類 水冷4サイクル6気筒ディーゼル

総排気量（cc｛ℓ｝） 7,750｛7.750｝

定格出力/回転速度（PS｛kW｝/rpm） 270｛199｝/2,100 300｛221｝/2,100 330｛243｝/2,100 360｛265｝2,100 390｛287｝2,100

使用燃料 ディーゼル軽油

燃料タンク容量（ℓ） 600

AdBlue タンク容量（ℓ） 36

走
行
部

タイヤ標準
前輪（50km/h） 620/75R30

後輪（50km/h） 710/70R42

軸距（mm） 3,050

輪距（mm）
前輪 2,110　※2

後輪 2,000　※2

クラッチ形式 −

ブレーキ形式 湿式ディスク

かじ取り方式 パワーステアリング

変速方式 同期かみ合い式

変速段数（内クリープ段数） 無段変速バリオトランスミッション（2段階）

走行速度（km/h）
前進 0.02～60

後進 0.02～33

最小旋回半径（m） 6.45　※2 6.58　※2

P
T
O

クラッチ形式 独立型

回転速度（rpm）
リア 719/1,066

フロント 1,063

軸径（mm） 35

最大出力（PS｛kW｝） −

けん引装置 固定式ドローバー

作業機昇降装置

制御方式 ボジション／ドラフト／インターミックス

装着方式 標準3点リンク

最大揚力（kg）リア 12,000

最大揚力（kg）フロント 5,800

安全キャブ／フレーム
型式名 −

種類 安全キャブ

型式検査合格番号 −

安全鑑定番号 −

運転免許 大型特殊免許

※1　 オプション装着なし、燃料タンク満量、 
600/65R34、650/85R42タイヤ装着時の重量

※2　標準タイヤ時の寸法

※本カタログ内の仕様・装備品は絶え間ない技術改良により予告なく変更する事があります。
※�本カタログは全世界に向けて発行されているものを使用しているため、それぞれの国向けの仕様、数値、
標準仕様、オプション品について弊社支社・営業所へお問合わせください。
※いくつかの安全ガード、保安部品は撮影のため外されている事がありますのでご了承ください。

仕様諸元表
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より多彩に
より高品質に
フェント900バリオS4シリーズは大規模農家、

コントラクター向けの高馬力トラクターレンジ

で長きに亘りリーダーであり続けています。最

大 390 馬力の新型フェント 900 バリオ S4 シ

リーズはその先進的な装備によってより多くの

作業をより簡単に行う事ができます。その進化

を、是非体感してください。

フェント 927 バリオ S4 270hp 199kW

フェント 930 バリオ S4 300hp 221kW

フェント 933 バリオ S4 330hp 243kW

フェント 936 バリオ S4 360hp 265kW

フェント 939 バリオ S4 390hp 287kW

ECE R24 の最大馬力

新型フェント 900 バリオ S4 シリーズ

2

Profi 
バージョン

Profi  Plus
バージョン

バリオコントロール

マルチファンクションジョイスティック ■ ■

10.4インチバリオターミナル ■ ■

ISOBUS作業機コントロール ■ ■

オートセクションコントロール － ❑

ティーチインヘッドランドマネジメント ■ ■

TMS（トラクターマネジメントシステム） ■ ■

バリオドック ■ ■

バリオガイドオートステアリング － ❑

イモビライザー ■ ■

アクティブステアリング － ■

キャブ

3点エア式キャブサスペンション ■ ■

フェントリアクションステアリングシステム ■ ■

リバースキット ■ ■

ハンドル高さ・角度調整 ■ ■

運転シート（エアサス/ヒーター/サスペンション付き） ■ ■

運転シート（エアサス/ヒーター/アクティブサスペンション） ❑ ❑

パッセンジャーシート ■ ■

コンフォートパッセンジャーシート＊1
❑ ❑

オートエアコン ■ ■

ラミネート式安全フロントウインド ■ ■

ラミネート式ヒーター付き安全フロントウインド ❑ ❑

熱線/ワイパー付きリアウインド ■ ■

熱線付き分割式電動サイドミラー ■ ■

キャビン内リアビューミラー ■ ■

前4灯、後4灯ルーフ作業灯 ■ ■

前2灯、後2灯LED作業灯 ❑ ❑

全灯LED 作業灯 ❑ ❑

Aピラー作業灯、リアフェンダー部作業灯 ■ ■

ホールディングブラケット ❑ ❑

携帯電話ホルダー ■ ■

エアコン連動ストレージボックス ■ ■

クーラーボックス ❑ ❑

エンジン

リバースファン ❑ ❑

ヒーティング燃料プレフィルター ■ ■

排気ブレーキ ■ ■

トランスミッション

ストップアンドゴー機能 ■ ■

後進時警告音 ❑ ❑

■標準装備　❑オプション　－設定なし

＊1　リバースキット装備時は選択不可
＊2　タイヤサイズ（フロント：650/65R34、リア：710/75R42の装着が必須）

装 備 品
Profi 

バージョン
Profi  Plus
バージョン

シャーシ及び安全装備

300㎜可動フロントアクスルサスペンション ■ ■

FSC-フェントスタビリティコントロール ■ ■

圧縮エアシステム ■ ■

トレーラーステアリング自動ロック ❑ ❑

バリオグリップタイヤ空気圧調整システム＊2
❑ ❑

油圧トレーラーブレーキ ❑ ❑

ABS ❑ ❑

4WD

4WD/デフロックワンタッチ接続/切断 ■ ■

100％ディスクロック式フロント/リアデフ ■ ■

パワーシフト/PTO

リア：フランジ式  PTO540E/1,000rpm ■ ■

リア：フランジ式  PTO1,000/1,000E rpm ❑ ❑

フロントPTO：1,000rpm ■ ■

リアPTO外部操作 ■ ■

油圧

152ℓ/分流量CCLSシステム ■ ■

205ℓ/分流量CCLSシステム ❑ ❑

外部コントロール付き電磁油圧式複動リアリンケージ ■ ■

油圧式ロアリンクスタビライザー ❑ ❑

レーダー式スリップコントロール ❑ ❑

カテゴリー4ロアリンク ❑ ❑

マルチファンクションジョイスティックでの油圧操作 ■ ■

リアフェンダー部外部油圧1系統操作 ■ ■

90mm径油圧トップリンク ■ ■

120mm径油圧トップリンク ❑ ❑

ポジションコントロール、外部操作ボタン
ロードリリーフ付き複動フロントリンケージ ■ ■

フロント2系統目スプールバルブ ❑ ❑

リア5系統目スプールバルブ ❑ ❑

リア6系統目スプールバルブ ❑ ❑

車体

固定式ドローバー ■ ■

遠隔装置付き自動ヒッチ ❑ ❑

ボールヒッチ ❑ ❑

ボールヒッチロング ❑ ❑

ピボット式フロントフェンダー ■ ■

フロントウエイト（870kg/1,250kg/1,800kg/2,500kg） ❑ ❑

リアホイールウエイト（600kg/1,200kg） ❑ ❑

特別色 ❑ ❑

右ステップ上ツールボックス ❑ ❑
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