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FENDT 700 バリオ S4
716・718・720・722・724

フェント　トラクター

本　　　社  〒 061-1405 北海道恵庭市戸磯 193 番地 8  ☎ 0123－33－3100

道　央　☎ 0123-82-1000
倶知安　☎ 0136-23-2232
八　雲　☎ 0137-64-3121
富　川　☎ 01456-2-2831
士　別　☎ 0165-29-8130
富良野　☎ 0167-39-2260
豊　富　☎ 0162-82-1235

東　部　☎ 0156-22-2411
南　部　☎ 01558-6-3639
北　部　☎ 0155-62-2455
中　部　☎ 0155-62-2455
美　幌　☎ 0152-73-1121
斜　里　☎ 0152-23-3813
紋　別　☎ 01586-5-3855

中標津　☎ 0153-72-2608
標　茶　☎ 015-485-2972
青　森　☎ 0176-27-3106
岩　手　☎ 0195-70-2900
仙　台　☎ 022-344-3181
山　形　☎ 0237-48-1385
福　島　☎ 024-963-2236

茨　城　☎ 0298-23-3424
栃　木　☎ 0287-63-8435
西関東　☎ 0279-30-5581
千　葉　☎ 043-445-3621
長　野　☎ 0267-91-2121
松　本　☎ 0263-58-0702
富士宮　☎ 0544-28-5058

新　潟　☎ 025-239-5070
名古屋　☎ 0566-99-7200
羽　島　☎ 0584-65-0180
津　山　☎ 0868-28-7720
三　次　☎ 0824-63-5229
九州北　☎ 0952-51-2488
大　分　☎ 097-588-1491

熊　本　☎ 096-292-0115
球　磨　☎ 0966-38-3671
宮　崎　☎ 0986-38-2448
鹿児島　☎ 099-294-3030
大　隅　☎ 0994-62-4088



※�写真のフロントリンケージ、フロントPTO、フロント外部油圧は
オプションです。

※消火器は付属しません。
※�ウインカー上部作業灯はオプションの LED作業灯が装着されてい
ます（標準はハロゲン）。

�

圃場の完全主義者
フェント 700 バリオ S4 を言葉で表現する時、

単に「良い」というだけでは不十分です。最良の

作業結果を生み出すには、トラクターとオペレー

ターが完璧に一体化した作業が必要です。新型

フェント 700 バリオ S4 は、毎日の作業を完全無

欠なものにするためのパワーと機動性、精度、信

頼性、機能性、快適性を理想的な形で一体化した

トラクターです。165 ～ 240 馬力の高出力トラ

クターとして絶大な人気を誇るフェント 700 バリ

オ S4 は、軽負荷作業から、搬送作業、重作業に

至るあらゆる作業で力強いパートナーになります。

フェント 700 バリオ S4 シリーズは「完全主義

者」のお客様のご期待に応えるトラクターです。

フェント 716 バリオ S4 165 hp 121 kW

フェント 718 バリオ S4 180 hp 132 kW

フェント 720 バリオ S4 200 hp 147 kW

フェント 722 バリオ S4 220 hp 162 kW

フェント 724 バリオ S4 240 hp 176 kW

ECE R24 による最大出力

フェント 700 バリオ S4

Profi　
バージョン

Profi Plus　
バージョン

バリオコントロール
マルチファンクションジョイスティック ■ ■

10.4インチバリオターミナル ■ ■

バリオトロニックインプルメントコントロール（ISO-BUS） ■ ■

セクションコントロール － ❑

バリオトロニックティーチイン ■ ■

TMS（トラクターマネジメントシステム） ■ ■

バリオドック ■ ■

バリオガイドレディ － ■
1）

バリオガイドオートステアリング － ❑

イモビライザー ■ ■

アクティブステアリング － ■

キャビン
パノラマキャビン ■ ■

4点エア式キャブサスペンション（2点エア） ■ ■

3点エア式コンフォートキャブサスペンション ❑ ❑

ハンドル高さ・角度調整 ■ ■

運転シート（エアサス付） ■ ■

運転シート（エアサス/ヒーター付） ❑ ❑

運転シート（エアサス/ヒーター/衝撃吸収/ランバーサポート付） ❑ ❑

パッセンジャーシート ■ ■

コンフォートパッセンジャーシート ❑ ❑

フロアマット ■ ■

タコグラフ ■ ■

オートエアコン ■ ■

エアロゾルフィルター ❑ ❑

300°回転フロントワイパー ■ ■

熱線付きリアウインド ■ ■

リアワイパーウォッシャー ■ ■

ヒーター付分割式電動リアビューミラー ■ ■

インテリアミラー ■ ■

コーナーライト/クロームトリム仕様 ■ ■

LEDコーナーライト ❑ ❑

ルーフライト前4灯後2灯 ■ ■

フロントAピラー、リアマッドガード作業灯 ■ ■

フロントAピラーLED作業灯、リアマッドガードLED作業灯 ❑ ❑

LEDエディション ❑ ❑

アンビエントライト ■ ■

アディショナルブラケット ❑ ❑

エアコン連動ストレージボックス ■ ■

バッテリー遮断メインスイッチ ■ ■

エンジン
ヒーティング燃料プレフィルター ■ ■

排気ブレーキ ■ ■

トランスミッション
ストップアンドゴー機能 ■ ■

後進時警告音 ❑ ❑

■標準　❑オプション　－設定なし

オプション表
Profi　

バージョン
Profi Plus　
バージョン

シャーシ／走行安全
圧縮エアシステム ■ ■

トレーラーステアリング自動ロック ❑ ❑

デュアルサーキットブレーキシステム ■ ■

2本ブレーキペダル仕様 ❑ ❑

4WD／デフロック
4WD/デフロックコンフォートコントロール ■ ■

前後輪100％デフロック ■ ■

リア：フランジ式PTO 540/540E/1,000/1,000E rpm ■ ■

フロントPTO：1,000rpm ❑ ❑

リアPTO外部操作 ■ ■

油圧
152 ℓ/分 CCLSシステム ■ ■

193 ℓ/分 CCLSシステム ❑ ❑

外部コントロール付電子油圧式複動リアリンケージ ■ ■

4系統リア外部油圧 ■ ■

5系統目外部油圧 ❑ ❑

フロント1系統外部油圧 ❑ ❑

フロント2系統目外部油圧 ❑ ❑

レーダー ❑ ❑

90mm径油圧トップリンク ■ ■

パワービヨンド ■ ■

両側圧抜きカプラー ■ ■

外部操作/リリーフコントロール付コンフォートフロントリンケージ ❑ ❑

その他
遠隔装置付き自動ヒッチ ❑ ❑

高さ調整付ボールヒッチ ❑ ❑

ボトムタイプボールヒッチ ❑ ❑

ボトムタイプボールヒッチロング ❑ ❑

ステアリング付ボールヒッチ ❑ ❑

固定式ドローバー ■ ■

ピトンフィックス ❑ ❑

ピボットフロントフェンダー ■ ■

フロントウエイト ❑ ❑

リアホイールウエイト ❑ ❑

特別色 ❑ ❑

フロントローダー
サブフレーム ❑ ❑

Cargo 5X/85ローダー ❑ ❑

Cargo Profi 5X/85ローダー ❑ ❑

Cargo 5X/90ローダー ❑ ❑

Cargo Profi 5X/90ローダー ❑ ❑

　
1）バリオガイド用ルーフハッチ込

※表紙写真のフロントリンケージ、フロントPTO、フロント外部油圧はオプションです。
　ウインカー上部の作業灯はオプションのLED作業灯です（標準はハロゲン）。
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͋ΒΏΔ作業ʹ
完ᘳʹରԠ
フェント 700 バリオ S4 は機能性とޮ཰を݉Ͷ
උえています。新࠾༻の 4 ଎リΞ 150 により、
೩ྉফඅを཈えͭͭଟ༻్性を高めています。
͞らに、150 ճస਺に 1000E を௥Ճするࣄで、
ϩータリーϋϩー、εラリーϙンϓ、レーΩ、
ϚχϡΞεϓレομーのようなॴ要ճస਺の大
͖い作業機でも、Τンδンճస਺を཈੍して೩
ྉをઅ໿で͖ます。
また、ഉ気Ψε࠶॥؀と SCR ٕज़を࠾༻、ςΟ
Ξ 4 フΝΠナϧഉ出ج४をクリΞしͭͭ、最大
。の૯߹ޮ཰をୡ੒していますݶ

フェント 700 バリオ S4

あらゆる作業に最適のճస਺ɿ150 ճస਺ 1000E
により、作業時のΤンδンճస਺を཈えるࣄで೩

ྉফඅをݮ࡟しています。

※�写真のフロントリンケージ、フロントPTO、フロント外部油圧は
オプションです。

※�ウインカー上部作業灯はオプションの LED作業灯が装着されてい
ます（標準はハロゲン）。
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フェント �00 バリオ S4Profi ͓Αͼ ProfiPlus
完全無欠の機能性

フェント 700 バリオ S4 には、作業্のݫしい
要ٻに応える快適૷උと機能૷උのレϕϧによ
り1SPpと1SPp1MVTの2छのバリΤーシϣンがあ
ります。͜の 2 छにおいては、10�4 Πンνバリ
オターϛナϧと、よ͘࿉らΕたੈ࣍୅ίントϩー
ϧ૷ஔが૊み߹Θ͞Εています。最新のઃܭによ
る 10�4 Πンνバリオターϛナϧは、௚ײ的にૢ
作で͖るタονパωϧとઌਐのιリϡーシϣン
によりトラクターの全機能を完璧に࿈ͤ͞܎る

。がで͖ますࣄ
フェント 700 バリオ S41SPp と 1SPp1MVT は、ं
֎にもϋΠάレーυの૷උが͞ࢪΕています。
高ً度௿ফඅి力の -E% による全पর໌がオϓ
シϣンでબ୒Մ能です。

૷උによるバリΤーシϣンɿフェント 700 バリオ S4 1SPpɾ1SPp1MVT

˔  ϩーυηンシンάϙンϓによるྲྀྔ 152
Ὑ � 分ʢඪ४ʣまたは 1�3Ὑ � 分ʢオϓシϣ
ンʣの強力な༉ѹܥ౷

˔  トレーラーオートεςΞリンάϩοクʢオ
ϓシϣンʣ

˔  10
500kH という高いリフト能力
˔  ं ྆重ྔ 7
735 ～ 7
�80kH
˔  ϩーυリリーフίントϩーϧ෇͖ίン

フΥートフϩントパワーリフト
˔  ϩーυηンシンάϙンϓによるྲྀྔ 152

Ὑ � 分ʢඪ४ʣまたは 1�3Ὑ � 分ʢオϓシϣ
ンʣの強力な༉ѹܥ౷

˔  ১͖औり໘ੵの大͖い 300 ワ˃Πパー
˔  ϔουラΠトレϕリンά෇͖ -E% ϔου

ラΠトʢオϓシϣンʣ
˔  ϘーϧδϣΠントによりՄ動ൣғが͘޿

なͬた 10�4 Πンν -C% 新型バリオター
ϛナϧ

˔  4 ଎化͞ΕたリΞ 150 の 1000E により、
Τンδンճస਺を཈え೩ྉをઅ໿

˔  10�4 Πンνバリオターϛナϧによるタο
νૢ作およͼΩーૢ作

˔  オΠϧリークίンςナ

˔  ి 気ࣜの༉ѹフΟϧターϞχタリンά
˔  バリオΨΠυオートεςΞリンάシες

Ϝをオϓシϣンで૷උՄ能。また、バリ
オΨΠυによりオーバーラοϓがখ͘͞
なるため、೩ྉ΍ංྉ౳をઅ໿で͖ます。

˔  ςΟΞ 4 フΝΠナϧഉ出ج४に適߹
˔  トラクターϚωδϝントシεςϜʢ5.Sʣ

により、最もࡁܦ性の高いレンδをࣗ動
的にબ୒して૸ߦ

˔  パοシϒࣜσΟーθϧඍཻࢠフΟϧター
CS'ʢίーςουεートフΟϧターʣ

強化されたパワー強化されたパワー 強化された機能強化された機能 高い収益性高い収益性

˞ ࣸ ਅのフϩントリンέーδ、フϩント 150、フϩント֎෦༉ѹは
オϓシϣンです。

˞ফՐثは෇ଐしまͤΜ。
˞ ΢ΠンΧー্෦作業౮はオϓシϣンの -E% 作業౮が૷ண͞Εてい

ますʢඪ४はϋϩήンʣ。
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フェントスポットライトᴷൺྨのな͍ιリューション フェント �00 バリオ S4 ᴷ 圃場の完全主義者
全体࿦的Ξϓϩーν

フェントのトラクターは、単に෦඼のू߹体で
はありまͤΜ。す΂てのίンϙーωントが完璧
に࿈܎するࣄによる૬৐ޮ果が、最良の結果に
͜。していますݙߩ Εͦ͜がフェントトラクター
のΞΠσンςΟςΟーなのです。

ま͞し͘フェントᴷࡉ෦の作りࠐみ

フェントをઃܭする時、まͣ全体に໨を഑りま
す。࣍に、す΂てのࡉ෦を必要に応͡て作りࠐ
Μでい͘のです。フェントでは、؆単かͭ単७
な作業によͬて、୹時ؒでよりよい結果がಘら
Εるように最適なํ๏を։ൃしています。フェ
ントεϙοトラΠトをごཡ͘だ͞い。フェント
εϙοトラΠトでは、フェント੡඼をଞとはҧ
うものにしているϙΠントにޫを౰てています。

フェントεϙοトラΠト

フェント
εϙοトラΠト

͜のΞΠίンは、フェ
ント の ಛ ௕ あ る ι
リϡーシϣンを表し
ています。毎日の作
業に໾ཱͭιリϡー
シϣンにͭいて、ߋ
にৄし͘ごઆ໌しま
す。

フϩントΨラεの޿いࢹ໺を生かす
১͖औりൣғ 300 の˃ワΠパー

ϋΠάレーυ -C% を࢖༻した 10�4
Πンνバリオターϛナϧ、εϚート

フΥンのようなタονૢ作とΩーૢ作、
֯度をࣗ༝ࣗࡏにௐ੔で͖るϘーϧδϣ
Πント

クϧーズίントϩーϧの 2 छのઃఆ
଎度をδϣΠεςΟοクで௚઀બ୒

Մ能

軽ྔ化͞Εたं重による高いੵࡌՄ
能重ྔ

バリオΞクςΟϒεςΞリンάシε
ςϜʢオϓシϣンʣにより、大଩֯

でもεςΞリンάϗΠーϧのճస਺をݮগ

ϝンςナンεフリー、௿೩අのパο
シϒࣜσΟーθϧඍཻࢠフΟϧター

CS'ʢίーςουεートフΟϧターʣ

540�540E およͼ 1000�1000E 
の 4 ଎リΞ 150

૷උ࢓様に応͡てు出ྔ 152Ὑ �
分、または 1�3Ὑ � 分ʢオϓシϣンʣ

のϩーυηンシンάϙンϓをඋえる高性
能༉ѹ૷ஔ

྆ଆѹൈ͖Χϓラーにより、作業機
の୤ணは༰қかͭ୹時ؒでՄ能。ま

た、༉ѹバϧϒは、࢒ѹをൈかないままで、
Ԛછの৺഑がない࿈結

ビジオプラスキャビン

車体

エンジンおよびトランスミッション

マウント関係

10 ペーδ

28 ペーδ

14 ペーδ

24 ペーδ

18 ペーδ

エンジン・トランスミッション

マウント関係

車体

バリオトロニック

ビジオプラスキャビン

˞ ࣸ ਅのフϩントリンέーδ、フϩント 150、フϩントトοϓリン
ク、フϩント֎෦༉ѹはオϓシϣンです。

˞ ΢ΠンΧー্෦作業౮はオϓシϣンの -E% 作業౮が૷ண͞Εてい
ますʢඪ४はϋϩήンʣ。
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完ᘳな૊Έ߹Θͤ
フェント 700 バリオ S4 のΤンδンとトランε
ϛοシϣンは、一体となͬて完璧なϢχοトを
੒しており、無ஈม଎の快適性を༨すと͜Ζߏ
な͘ຯΘえる高トϧクのۦ動ラΠンを࣮現して
います。フェント 700 バリオ S4 の࣮੷十分な
高出力 6 気౵Τンδンは、最大出力 240hp を
し、හডなϋンυリンάと高い機動性をもشൃ
たらしています。͜のΤンδンは新෦඼の࠾༻
で଱ٱ性がߋに্޲し、೩අもվળしています。
また、ߋなるਐ化を਱͛た SCR ഉ気ςクϊϩ
δーにより、ςΟΞ 4 フΝΠナϧഉ出ج४をク
リΞしています。

Τンδンおよͼトランεϛοシϣン

※写真のテールランプはオプションの LEDバックライトです。
※消火器は付属しません。
※�ウインカー上部及びリアフェンダー作業灯はオプションの LED作
業灯が装着されています（標準はハロゲン）。
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動ラインΛಘΔͨΊの完ᘳなコーディネートۦのྑ࠷
パワーと信頼性

フェント 700 バリオ S4 に౥͞ࡌΕた、࣮੷十分の
υΠπ੡ 6 気౵Τンδンは、165 ～ 240hp の出力と
50kN� 時の最高଎度をもたらします。ഉ気ྔ 6�06Ὑ、
4 バϧϒ、ίϞンレーϧ೩ྉ෾ࣹの͜のΤンδンによ
り、オペレーターは強大なトϧクײをຯΘうࣄがで͖
ます。フェント 700 バリオ S4 は最大ݶの性能と最高
のੵྔࡌをཱ྆ͤ͞るため、ίンパクトな高出力トラ
クターとしてઃ͞ܭΕています。Τンδンとトランε
ϛοシϣンは理想的なまでにௐ࿨のऔΕた૊み߹Θͤ
で、高い૯߹ޮ཰をୡ੒しています。

無ஈ֊ม଎による完璧な૸ߦ

フェント 700 バリオ S4 には無ஈม଎トランε
ϛοシϣンが౥͞ࡌΕており、作業にରして最
適の଎度で૸ߦで͖ます。無ஈ֊ม଎により、
0�02kN�h ～ 50kN�h までのൣғで、ਖ਼֬な଎
度をҡ࣋して૸ߦで͖ます。また、トラクター
の੍ޚは、ϚϧνフΝンクシϣンδϣΠεςΟο
クで༰қにߦえます。トランεϛοシϣンオΠ
ϧのަ׵時期が 2
000 時ؒと௕͘ઃఆ͞Εたࣄ
によるอक఺ݕඅ༻のݮ࡟はಛにت͹ΕるϙΠ
ントでしΐう。

にも༏し͘ڥ的かͭ؀ࡁܦ

೩ྉは一ణも無ବにしまͤΜ。フェント 700 バ
リオ S4 には、SCR ഉ気ςクϊϩδーが౤ೖ
͞Εており、೩අがಛに༏Εています。また、
ςΟΞ 4 フΝΠナϧഉ出ج४に適߹しています。
パοシϒํࣜのσΟーθϧഉ気ඍཻࢠフΟϧ
ターは、ഉ気ܥ౷΁の೩ྉの௥Ճ෾ࣹが不要で
あるため、೩අを௿Լͤ͞るࣄがありまͤΜ。フェ
ント 700 バリオ S4 はఆ֨ճస਺ 2
100SpN の
௿ճస型Τンδンを౥ࡌしており、ะ৔でも࿏্
でも能力をフϧにൃشで͖ます。

フϧパワーでݶքに௅ઓ

最大出力ࣗ動੍ޚなͲの機能によͬてΤンδン
ճస਺をৗに最適なൣғにอͭࣄで、೩ྉফඅ
ྔを͞らに཈੍しています。負荷ݶքは作業ご
とにҟなりますが、フェント 700 バリオ S4 で
はࣗ動的にௐ੔͞Εます。負荷ݶքのख動ೖ力
は不要で、Τンδンとトランεϛοシϣンはい
かなる時も完全にಉௐしています。Ωοクμ΢
ンϞーυではトラクターのՃ଎がૉૣ͘なり、
ϋンυリンάが͞らに軽快になります。

Τンδンとトランεϛοシϣンの最ઌ୺ٕज़

૸ߦϞーυはݸผにબ
୒で͖ますɿ଎度はペ

μϧまたはδϣΠεςΟο
クのいͣΕかでίントϩー
ϧで͖ます。

ΤンδンϧーϜは、フ
ϩントϩーμー૷ண時

でも、खがಧ͖΍す͘なͬ
ています。2 ຕのαΠυパ
ωϧとワンϐーε型のϘン
ωοトは、޻۩なしで։͘
。がで͖ますࣄ

トラクターϚωδϝン
トシεςϜʢ5.Sʣお

よ ͼ 最 大 出 力 ࣗ 動 ί ン ト
ϩーϧにより、Τンδンճ
స਺をࣗ動的にௐ੔します。

パοシϒタΠϓのίーςουεートフΟϧ
ターは、૸ߦதに࠶生͞Εますので、ಛに
生時࠶、動する必要がありまͤΜ。またى
の೩ྉの௥Ճも不要です。フェントトラク
ターのίーςουεートフΟϧターは、௕
ण໋ઃܭが͞ࢪΕており、ަ׵は不要です。

֎෦ഉ気Ψε࠶॥؀シεςϜによͬて、஠
ૉࢎ化෺ʢ/0Yʣはഉ気ܥ౷にୡするલに
࣮֬にݮগします。͜のシεςϜによͬて、
ഉ気ܥ౷での "E#MVF� のఴՃྔを཈えͭͭ
஠ૉࢎ化෺をݮ࡟で͖ますので、よりࡁܦ
的です。
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バリオトランスミッションエンジンダイアグラムエンジン特性─フェント724バリオ

排出ガス後処理用SCR
ഉ出Ψεは、SCR ٕज़をར༻し、32�5ˋの೘ૉਫ༹ӷ "E#MVF� を࢖༻してޙॲ理͞Εます。
͜Εにより、஠ૉࢎ化෺ʢ/0Yʣが無֐な஠ૉとਫにؐ͞ݩΕます。೘ૉਫ༹ӷは、঎༻
ं༻として一ൠ的な "E#MVF� を࢖༻します。ফඅྔは೩ྉফඅྔにରしてฏۉ 7ˋです。
ただし、ফඅྔは作業に応͡てҟなります。"E#MVF� は、ΨιリンεタンυでೖखՄ能です。

フェントバリオトランεϛοシϣンは、༉ѹ機ցࣜのパワーεϓリοトυラΠϒです。ճ
స਺が্がるにͭΕて、ϓラωタリーΪϠηοトによる機ց的動力఻ୡ分が૿Ճします。
45 ま˃でεΠンάՄ能な༉ѹϙンϓは、最大 550CBS の作動ѹ力を誇り、͘ڻ΂͖ޮ཰を
。しますشൃ

また、ਫྫྷࣜ΢ΤεトήートΞクνϡΤー
ター෇͖ターϘνϟーδϟー、αーϞε
タοト੍ޚのバϧϒをඋえる೩ྉϓレフΟ
ϧター、ߋに大ྔのۭ気をٵ気で͖るϘン
ωοトのΤΞΠンςークなͲのߏ੒要ૉを
理想的に૊み߹Θͤるࣄで、最大ݶのޮ཰
を֬อしています。
೩අܭは現ࡏの೩ྉফඅ཰をϞχターする
だけではな͘様ʑな作業における೩ྉফඅ
཰をه࿥しており、オペレーターが最適の
υラΠϏンάεタΠϧをอͭॿけになりま
す。

αーϞεタοト੍ޚのバϧϒをඋえ
る೩ྉϓレフΟϧターは、֎気Թが

動性を֬อしま࢝めて௿い৔߹でも高いۃ
す。ラδΤーターとフΟϧターはอक఺ݕ
が༰қになるように഑ஔ͞Εています。

最 新 ٕ ज़ を ੝ り
ࠐ Μ だ 724 バ リ
オのΤンδンは、
1
800SpN で最大
ト ϧ ク 1
058/N
と最大出力240hp
をൃشしͭͭ、೩
ྉফඅྔは 1�2H�
kW に཈えていま
す。

ペダルモード／レバーモード 容易なメンテナンス TMS/最大出力コントロールコーテッドスートフィルター（CSF）外部排気ガス再循環システム（AGRex）

Τンδンと
トランεϛοシϣンの
最ઌ୺ٕज़

˔  ഉ気ྔ 6�06ὙのίϞンレーϧ

೩ྉ෾ࣹࣜ 6 気౵Τンδンɿ 
最大出力 240hp�1
800SpN

˔  ςΟΞ 4 フΝΠナϧഉ出ج४適

߹の SCR ٕज़と良޷な೩අ性能

˔  0�02 ～ 50kN�h で無ஈ֊ม଎

をߦうバリオトランεϛοシϣン

˔  トラクターϚωδϝントシες

Ϝʢ5.Sʣと最大出力ࣗ動ίン
トϩーϧをඪ४૷උ

˔  33kH�hpʢ724 バ リ オ ʣ の

理想的なパワー΢ェΠトレシオ

˔  ϩοクࣜϘンωοト

˔  αーϞεタοト੍ޚバΠパε

バϧϒ෇͖ϓレフΟϧター

12 1�



৴པは·͔ͣૅجΒ
あらゆる作業に࢖༻Մ能ɿフェント 700 バリオ
S4 は、ͦの࣭࣮߶݈な高性能によりあらゆる
要ٻをຬたします。ηϧフレϕリンά機ߏ෇͖
フϩントΞクεϧをඋえたؤৎなர଄ϋーフフ
レーϜにより、重ྔの大͖な作業機でもۤもな
えます。トラクターとトレーラーは、オϓࢧ͘
シϣンの༉ѹࣜトレーラーϒレーΩを૷ஔする
により੍動時も҆ఆしており、ர଄ϋーフフࣄ
レーϜは、たとえ高଎૸ߦ時でも҆ఆしたટճ
が༳ら͙ࣄはありまͤΜ。͜の「完全主義者」
のトラクターによͬて、毎日の作業がָしみに
なるでしΐう。

ं体

※�写真のフロントリンケージ、フロントPTO、フロントトップリン
ク、フロント外部油圧はオプションです。

14 1�



フェント 700 バリオ S4 のົ޼な഑ޫパ
ターンは、オペレーターを҉ҋからղ์し
ます。700 バリオの作業౮は、ͦΕͧΕの
রࣹํ޲を 360 全˃पに࿱ͬてݸผにௐ੔
で͖ます。オϓシϣンで -E% ランϓ࢓様
も༻ҙしています。

ίーナーラΠトが૷උ͞Εており、໷
ؒでもϗΠーϧΞーν全体をࢹೝで

͖ます。ίーナーラΠトもオϓシϣンで高
ً度の -E% ランϓにަ׵で͖ます。

Ͳ͜Λ௨ͬͯ΋ʮゴールʯはͻͱ ：ͭૉૣ҆͘全な౸ண
パフΥーϚンεと快適性の要఺

フェント 700 バリオ S4 のシϟーシは全体とし
て完璧なઃܭが͞ࢪΕ、ࠔ೉な作業と高଎の搬
送のͲͪらにもରॲで͖ます。
˔  εトϩーク 100NN のηϧフレϕリンά機ߏ
෇͖フϩントΞクεϧαεペンシϣン

˔  ワンペμϧまたはεςΞリンάクラονϒレーΩ෇
͖ѹॖۭ気σϡΞϧαーΩοトϒレーΩシεςϜ

˔  εラεトݕ出によるݮ଎ௐ੔෇͖の 5.S ペμ
ϧϞーυ

˔  トレーラーオートεςΞリンάϩοク
   ʢオϓシϣンʣ
˔  フϩントおよͼリΞの 100ˋσフϩοク

҆全な੍動

搬送重ྔが大͖い৔߹でも、ݥةなঢ়گではٸ
ܹにݮ଎する必要があります。͜のトラクター
は、σϡΞϧαーΩοトのΤΞϒレーΩシες
Ϝにより、ۃめてޮ果的にݮ଎で͖ます。ѹॖ
ۭ気を࢖༻する͜のシεςϜは、හײかͭ精ີ
に൓応します。トラクターϚωδϝントシες
Ϝʢ5.Sʣは、負荷をࣗ動的にݕ出し、最適な
。全性を高めます҆ߦで૸ࣄうߦ଎をݮ

の҆ఆ性ۃڀ

フェントリΞクシϣンεςΞリンάシεςϜに
より௚ਐ時の҆ఆ૸ߦがอূ͞Εています。Χー
ϒからの্ཱͪがり時、フェントリΞクシϣン
εςΞリンάシεςϜがεςΞリンάϗΠーϧ
をૉૣ͘௚ਐঢ়ଶに໭します。ޙ෦作業機のオー
トεςΞリンάϩοクʢオϓシϣンʣにより、
トレーラーけΜҾ時の௚ਐ҆ఆ性を֬อしてい
ます。ಛఆの଎度にୡした৔߹またはޙୀする
৔߹、オートεςΞリンάϩοクはࣗ動的にޙ
෦作業機のεςΞリンάをϩοクঢ়ଶにします。

҆全かͭ快適なυラΠϏ
ンάμΠナϛクε

˔  εトϩーク 100NN のηϧフレ

ϕリンά機ߏ෇͖フϩントΞク
εϧαεペンシϣン

˔  トレーラーオートεςΞリンά

ϩοクʢオϓシϣンʣ

˔  100ˋσΟεクϩοクՄ能なલ

σフޙ

˔  σϡΞϧαーΩοトϒレーΩシ

εςϜ

ใとܯଓं΁のૣ期ޙ、଎時ݮ  ˔

してϒレーΩランϓが఺౮

ं体

700 バリオのランϓ഑ஔはϢχーク
なもので、֤作業౮がҙਤ的にࣼめ

に഑ஔ͞Εています。͜Εにより、オペレー
ターは、Ө΍൓ࣹの無い最適なࢹ໺のԸܙ
をڗडで͖ます。

αεペンシϣン࢓様のඪ४フϩントΞクεϧは、大͖なੵࡌ重ྔと最良の৐り৺஍をཱ྆
ͤ͞ます。ʴ � ʵ 50NN のαεペンシϣンεトϩークにより、ߥΕた࿏໘のԜತをۃめて
うま͘ٵऩします。8 の˃εΠンάΞンάϧにより、૸ߦதの҆ఆ性が֬อ͞Εます。
フϩントΞクεϧのεςΞリンά֯度は 52 で˃、最大ݶの機動性をอূするものになͬて
います。

作業ऴྃ時の҆全֬อɿ΢ェϧΧϜ
ラΠトにより、オペレーターは҉ҋ

のதでも҆全に߱ंで͖ます。ϔουラΠ
トは、トラクターのεΠονがオフになͬ
たޙもし͹ら͘఺౮をଓけます。

র໌の഑ஔが単७໌快であるため、ઃ
ఆとௐ੔が༰қです。εϚートなワ

ンϘタンシεςϜにより、ΩーパουのϘ
タン 1 をݸ 1 ճタονするだけで、あらか
͡めઃఆしておいた作業౮を؆単に఺౮͞
ͤるࣄがで͖ます。

パワフルな配光パターン快適性と安全性

巧妙なコントロール標準フロントアクスルサスペンション

高଎の搬送と大͖なੵࡌ重ྔ

࿚なர଄ϋーフフレーϜは、フェントݎ 700 バ
リオS4のं྆重ྔをࢧえ、負荷をҾ͖डけます。
͜のখ型高出力トラクターは、理想的なパワー
΢ェΠトレシオにより、重ྔのある作業機を࢖
༻する৔߹も大͖な༨༟があります。ηϧフレ
ϕリンά機ߏ෇͖フϩントΞクεϧαεペン
シϣンは、αεペンシϣンεトϩーク 100NN
で十分な؇ি能力をඋえています。͜のαεペ
ンシϣンは、ಛに৳ͼํ޲での力の௚઀఻ୡに
༏Εており、たとえ高負荷時でも快適性と҆全
性が֬อで͖ます。

フェント 700 バリオ S4 のαεペンシϣン
のઃܭは、ะ৔でも࿏্でも最大ݶの快適
性をお໿ଋするものです。͜の高出力トラ
クターに最適化したフϩントαεペンシϣ
ン、ΩϟϏンαεペンシϣン、シートαε
ペンシϣンの૊み߹Θͤにより、৐り৺஍
は৐༻ंにඖఢする快適なものになͬてい
ます。

バリオΞクςΟϒεςΞリンάシεςϜの
作動時には、εςΞリンάレシオが大͖͘
なります。ΞクςΟϒεςΞリンάは、ປ
஍またはڱいะ৔でのフϩントϩーμーの
作業த、εςΞリンάの動͖と૸ߦ଎度に
ର応して快適性を高めますʢオϓシϣンʣ。

トラクターと作業機がߥΕた࿏໘でܹし͘
্Լ動するような৔߹でも、シϣοクϩー
υシεςϜが༉ѹを࢖༻した動͖で༳Εを
ଧͪফします。ϐονンάがݮগするため、
εςΞリンάの҆全性が高まり、৐り৺஍
が্޲します。

ΞクςΟϒ
εςΞなし
1 ճస
ʹ 26�6˃

ΞクςΟϒ
εςΞあり
1 ճస
ʹ 43�3˃

αεペンシϣンεトϩークʴ � ʵ 50NN εΠンάΞンάϧ 8˃
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上のշదੑ࠷
オペレーターはトラクターによͬて஍໘からの
৘ใをμΠレクトにಘるࣄがで͖ます。εςΞ
リンάϗΠーϧ、ӡస੮のシート、αεペンシϣ
ン、およͼૢ作ܥのす΂てが一体となͬて、஍
໘からのフΟーυバοクをίンεタントに఻え
るのです。ͦして、オペレーターがৗにίント
ϩーϧをҡ࣋するための最ऴ的なղܾࡦが、Ϗ
δオϓラεΩϟϏンです。৐り߱りのしқ͞、
最適なαεペンシϣン、ૢ作෦分の人ֶؒ޻的
഑ஔが、パϊラϚΩϟϏンの 300 ワ˃Πパー、
-E% 作業౮ˎの഑ޫパターンなͲによる޿いࢹ
໺΍ۭؒと૊み߹Θ͞Εて、絶大なޮ果を生Ή
のです。
 ˎオϓシϣン

フェントϏδオϓラεΩϟϏン

18 1�



؍໺ᴷඒし͍外ࢹ高の࠷
す΂てをࢹք಺に

ϏδオϓラεΩϟϏンのோ๬の良いフϩントΨ
ラεは、ϧーフに޲かͬてۂઢをඳいており、
্Լํ޲にも޿いࢹ໺を֬อししています。্
Լ 77 の˃ࢹ໺により、フϩントϩーμーが্ঢ
Ґஔにある৔߹でも、ࢹ໺をଛなうࣄな͘作業
で͖ます。6�2N2 という大͖なΨラε໘ੵと #
ϐラーをഇしたઃܭにより、全पに࿱り完全な
。໺がಘらΕています。Ӎதの作業もಉ様ですࢹ
フϩントଆは、১͖औりൣғ 300 の˃ワΠパー
により、フϩントଆのࢹ໺全体がクリΞにҡ࣋

す΂てを໌る͘রらしだす

フェント 700 バリオ S4 を࢖༻すΕ͹、҉ҋの
தでも҆全かͭޮ཰よ͘作業で͖ます。フェン
ト 700 バリオ S4 には、ࣨ಺౮とपғ 360 の˃
す΂てを͘まな͘রらし出すよう៛ີにߟえら
ΕたラΠトྨが૷උ͞Εています。ΩϟϏンの
εςοϓのর໌が҆全࣮֬な৐߱をお໿ଋしま
す。高඼࣭の -E% ϔουラΠトʢオϓシϣンʣ
が໷をனにมえます。-E% ϔουラΠトのϩー
ϏーϜとϋΠϏーϜは、࿏্での҆全性を૿す
だけではな͘޿いࢹ໺をఏڙします。͜のラΠ

トは、強いً度と௿いి力ফඅおよͼ௕ण໋を
ཱ྆しています。あらか͡めઃఆしておいた作
業౮の૊み߹Θͤを、Ϙタン 1 ͭです΂て఺౮
ͤ͞るࣄもで͖ます。ࣨ಺には৺஍よいর໌を
しています。1༺࠾ 日の作業がऴΘͬたޙも、
Πンςリδェントな΢ェϧΧϜラΠトが߱ंޙ
のಓをরらして͘Εます。

フェント
ϏδオϓラεΩϟϏン

ʑとした༰ੵ޿  ˔ 2
520Ὑの大型

ΩϟϏン

˔  Կも๦͛のない্ํࢹքをもた

らす、ࢹ໺֯ 77 の˃ワンϐーε

型࿷ۂフϩントΨラε

˔  ১͖औり໘ੵが大͖͘、クリ

Ξなࢹքを֬อする 300 ワ˃Π

パー

˔  पғのࢹೝൣғをڱめない͘ࡉ

ίンパクトなϘンωοト

˔  リΞΨラεώーター

˔  ӈଆΞーϜレεトのর໌෇͖ί

ントϩーϧίンιーϧ

˔  ࣨ ಺౮のࣗ動ޫݮ

˔  フϩントおよͼリΞの -E% 作

業౮ʢオϓシϣンʣ

˔  フϩントଆの最適ࢹքを֬อす

る、ަࠩしたরࣹパターン

フェントϏδオϓラεΩϟϏン

αΠυϛラーには、ิॿϛラーとし
てワΠυΞンάϧϛラーが૊みࠐま

Εており、ࢹ໺を大͖֦͛͘ています。

オϓシϣンの -E% ϔουラΠトはরࣹൣғと໌る͞の఺でಛに༏ΕたラΠトです。ߋ
に、লి力で௕ण໋でもあります。রࣹൣғは、たとえ͹࿏্૸ߦなͲ、ͦの時ʑの

ঢ়گに応͡てม化ͤ͞るࣄがで͖ますʢ΢ΠンΧー্෦作業౮はオϓシϣンの -E% 作業౮ʣ。

্Լํࢹ޲໺֯ 77 の˃フϩントΨラεによ
り、্ํからϗΠーϧΞーνまで্Լを完
全にݟ౉ͤます。

αΠυ΢Οンυは # ϐラーのないパϊラϚ
ΩϟϏンタΠϓで、ࢹ໺全体において๦͛
になるものがありまͤΜ。

レベリング付きLEDヘッドライト（オプション）

ワイドアングルミラー視野角 Bピラーの除去

͞Εます。ワΠυΞンάϧϛラー෇͖ి動ௐ੔
ࣜαΠυϛラーにより޿いࢹํޙքが֬อ͞Ε
ています。ϛラーのಶりは、もは΍աڈのもの
です。αΠυϛラーとワΠυΞンάϧϛラーの
ώーターにより、ౙ期ؒもࢹํޙքがクリΞに
֬อ͞Εます。

77˃

※写真のフロントローダーアーム、サブフレームはオプションです。
※�ワイパーはパラレルワイパーが装着されています（取扱不可）。

20 21



֎෦からの作業機ૢ作༻έーϒϧは、
ด͡たリΞ΢Οンυを௨してす͖ͬ

りとҾ͖ࠐΉࣄがで͖ます。͜のҾ͖ࠐみ
ํࣜにより、֎෦からのਖᆍ、ਫ、およͼ
૽Իの৵ೖを๷͗ます。
˞ ࣸ ਅのレバーはオートώον༻でオϓ

シϣン૷උです。

よ͘࿅らΕたઃܭの෯޿いεςοϓによ
り、҆全かͭ༰қに৐り߱りで͖ます。

αεペンシϣンシεςϜとಠཱࣜのΞーϜ
レεトௐ੔機ߏにより、作業 1 日を快適に
おաごし௖けます。ඪ४࢓様のΤΞαεペ
ンシϣン෇͖ίンフΥートシートのଞに、
シートώーターとۭ気ѹࣜランバーαϙー
トをඋえたεーパーίンフΥートシートを
オϓシϣンでબ୒で͖ます。

ϋονは、ϧーフラΠナーに૊みࠐまΕて
おり、気Թの高い日に௥Ճの׵気ޱとして
。で͖ます༺࢖

ӡస࢟੎を最適化するために、εςΞリン
άϗΠーϧはਖ਼しい高͞とνϧト֯度にす
る必要があります。εςΞリンάϗΠーϧ
とίンιーϧパωϧは一体型で、フレーϜ
෦分とݸผに高͞をௐ੔で͖ます。

ΩϟϏンのΤΞαεペンシϣンにより、ৼ
動がޮ果的に཈੍͞Ε、快適な৐り৺஍が
ಘらΕています。ΩϟϏンは、ηϧフレϕ
リンά機ߏを಺ଂした 4 ఺ࣜํ࣋ࢧです。
フϩントଆはςーパーϕΞリンά 2 ࣋ࢧݸ
ࣜで、リΞଆは 2 ຊのΤΞεϓリンάΤレ
ϝントで࣋͞ࢧΕています。

֤ランϓはす΂てίントϩーϧίンιーϧ
のর໌෇͖Ωーにׂり౰てて、1 クリοク
でૢ作するࣄがで͖ます。౷߹型のΤΞί
ンシεςϜにより、最適のྫྷ๪と快適性が
ಘらΕます。フϧオートΤΞίンがඪ४૷
උです。

ΩϟϏンӈํޙのεトレーδϘοクεはΤ
Ξίンのμクトが෇いているので、ただの
ऩೲϘοクεではな͘ҿみ෺なͲをೖΕる
৔ॴとしても適しています。

ίンフΥートΩϟϏンΤΞαεペンシϣン
はϒレーΩンά � ϐονิਖ਼機能をඋえて
おり、༳動を最খݶにして最高の৐り৺஍
にݙߩしています。͜のαεペンシϣンは
3 ఺ࣜ࣋ࢧで、ηϧフレϕリンά機ߏを಺
ଂしています。

キャビンは୯なΔ作業場ॴでは͋Γ·ͤΜ
と快適性؍֓

フェントϏδオϓラεΩϟϏンは、快適な作業の
ための大͖なۭؒをఏڙします。͜の快適性΁の
഑ྀは、ΩϟϏンの৐߱εςοϓの෯޿いεςο
ϓにすでに現Εています。Ψラε෦分の૯໘ੵが
6N2 を௒える͜のΩϟϏンは、ࢹքがڻҟ的にい
いだけではありまͤΜ。༰ੵ 2
520Ὑの大ۭؒが
をもたらし、֤ίンϙーωントは֮ײʑとした޿
よ͘࿅らΕた人ֶؒ޻的഑ྀにͮجいて഑ஔ͞Ε
ています。また、ଟ਺のऩೲεペーεがあり、࣮
༻性に༏Εた͞ま͟まなऩೲパターンがあります。

おり、オペレーターの体重にࣗ動的に適応しま
す。快適なパοηンδϟーシートのഎもたΕを
౗すと、ςーϒϧとして࢖༻で͖ます。

高͞ � νϧトௐ੔ࣜのεςΞリンάίラϜは、
フοトペμϧで؆単にௐ੔で͖、完璧なӡస࢟
੎をՄ能にします。ϏδオϓラεΩϟϏンのϕー
εにはϕΞリンάが࢖༻͞Εており、֎෦の不
快な૽Ի΍ৼ動をٵऩするよう最適化͞Εてい
ます。オートΤΞίンにより、ΩϟϏン಺の׵

気ঢ়ଶを快適なঢ়ଶにอͪ、ࣨ಺の気Թを完璧
にҡ࣋で͖ます。ු༡ཻࢠフΟϧターʢオϓシϣ
ンʣにより、ਖᆍのଟい作業でも最良のۭؒを
֬อします。

フェントϏδオϓラεΩϟϏン

ルーフハッチ

ステアリングホイールの位置エアキャブサス

一体型ケーブルの引き込み

ステップ運転席

エアコンおよび照明スイッチ

エアコン連動ボックスコンフォートエアキャブサス（オプション）

ϋΠάレーυの૷උ඼

೶ൟ期に௕時ؒの作業が必要な৔߹も、フェン
ト 700 バリオ S4 のΩϟϏンΤΞαεペンシϣ
ンが完璧な৐り৺஍をお໿ଋします。ߥΕた஍
໘のԜತを、4 ఺࣋ࢧのΩϟϏンΤΞαεペン
シϣンが完璧にٵऩします。また、ΤϘリϡー
シϣンμΠナϛοクεーパーίンフΥートシー
トʢオϓシϣンʣがࠊ෦पลを༏し͘αϙートし、
オペレーターはۃめて快適でリラοクεしたঢ়
ଶで作業で͖ます。͜のシートは、トラクター
のίンϓレοαーからのѹॖۭ気で࣋͞ࢧΕて
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ะ৔のઃఆは 6S# ϙート෇͖のフェント
トラクターにస送で͖ます。また、6S#ϙー
トはܞଳి࿩のॆిにも࢖༻で͖ます。

˞ࣸਅの 6S# εςΟοクは෇ଐしまͤΜ。

全ମ૾Λ೺ѲすΔ
ूத੍ޚ

バリオターϛナϧは、トラクターと作業機のあら
ゆるઃఆのதԝίントϩーϧϢχοトです。また、
バリオトϩχοクの機能をターϛナϧで௚઀ૢ作
してܦաを௥うࣄもՄ能です。バリオターϛナϧ
のίンϙーωントは、඼࣭、信頼性、およͼ্࢓
͛にͭいての最もݫしい要ٻをຬたしています。
また、*S0�#6S ର応作業機をバリオターϛナϧで
௚઀ίントϩーϧするࣄもで͖ます。௥Ճの作業
機ターϛナϧは不要ですので、ΩϟϏン಺のۭؒ
がઅ໿で͖、全体をよりよ͘೺Ѳで͖ます。

࣮༻時のਖ਼֬性

作業機の੍ޚにはオートϚνοクηクシϣンί
ントϩーϧʢオϓシϣンʣをબ୒するࣄがで͖
ます。ηクシϣンίントϩーϧは、ປ஍΍ะ৔
಺、あるいはะ৔のԑでηクシϣンを੾りସえ
て、オーバーラοϓを๷ࢭします。εϓレーϠー、
ϒϩーυΩϟεター、ਅۭ೻छ機、およͼシー
υυリϧでの作業の৔߹、ηクシϣンίントϩー
ϧにより౤ೖࡐࢿの͞らなるઅ໿が期待で͖ま
す。

อଘしたσータをいͭでもखݩに

お࢖いのะ৔ઃఆをผのトラクターにస送する
のはۃめて؆単です。バリオターϛナϧは、΢ェ
ΠラΠン、ো֐෺、ะ৔ڥքઢ、作業ࡁみ໘ੵ、
ϚーΧーといͬた࢖༻தのσータをอଘしてい
ます。͜うしたσータは 6S# ϝϞリーεςΟο
クにอଘで͖るので、ผのトラクターのバリオ
ターϛナϧに؆単にΠンϙートで͖ます。また、
σータを 1C にอଘして、஍ਤ表ࣔで֬ೝする
͜ともで͖ますʢ一෦σータはバリオΨΠυが
必要となりますʣ。

フェントバリオトϩχοク

作業機が *S0�#6S ର応の৔߹、作業
機ίントϩーϧとϔουランυϚω

δϝントの֤機能を、ر๬に応͡てଟ機能
δϣΠεςΟοクにׂり౰てるࣄがで͖ま
す。オペレーターは、人ֶؒ޻的に最ળな
खݩでのૢ作ํ๏をͭݟける͜とがで͖ま
す。߹ܭで、最大で作業機 25 छྨ分のઃ
ఆをอଘで͖ます。

セクションコントロール（オプション）

ISO-BUS作業機コントロール

USBポート

バリオトロニックティーチイン　ヘッドランドマネジメント

新ੈ୅のバリオターϛナϧ

新型フェント 700 バリオの 10�4 Πンνバリオ
ターϛナϧは、最新のタονίントϩーϧのج
४となるものです。全໘Ψラεը໘の -C% σΟ
εϓレΠは、εϚートフΥンのような֎؍が໨
をऒ͖ます。ইの෇かないΨラε੡のϋΠάレー
υタονը໘は、ղ૾度 800 ʷ 600 ϐクηϧ
と 1600 ສ৭Χラーで͖ͬ͘りとしたը૾を表
ࣔします。タονૢ作にහײにૉૣ͘൓応しま
す。また、Ωーૢ作もՄ能です。

バリオトϩχοクૢ作ΠンターフェΠεに૊みࠐまΕた完全ࣗ動のηクシϣンίント
ϩーϧは、(1S 信߸を࢖༻しͭͭ、༧めઃఆしたオーバーラοϓをج४に動作します。

*S0�#6S ର応のεϓレーϠー、ϒϩーυΩϟεター、シーυυリϧを࢖༻している৔߹、
最大 24 ηクシϣンをઃఆで͖ます。結果としてਖ਼֬な作業結果により重ෳ΍ะ৔֎΁の
ංྉ、または೶ༀがઅ໿で͖ます。また、͜Ε、ࢠ෍౳をආける͜とがで͖るため、छࢄ
によりன໷を໰Θͣ作業が༰қになります。

オペレーターは、૸ߦதでもఀࢭதでも、バリオトϩχοクςΟーνΠンʢ5*ʣのϔου
ランυϚωδϝントを࢖༻して作業シーέンεの作੒とอଘがで͖ます。͜のシーέンε
には、20 ஈ֊Ҏ্のखॱをϓϩάラϜで͖ます。

֎෦༉ѹ 2 ౷分のૢ作Ϙタܥ
ンとバリオトϩχοク 5* ϔο
υランυϚωδϝント༻のૢ作
Ϙタンをඋえたଟ機能δϣΠε
ςΟοク

クϧーズ
ίントϩーϧϘタン

Τンδンճస਺
ϝϞリーϘタン

ϋンυεϩοトϧ

5 ～ 7 ౷໨֎෦༉ѹܥ
ίントϩーϧϢχοト

10�4 Πンν
バリオターϛナϧ

クΠοクリフトεΠον、σϓε
ίントϩーϧ、およͼ 150 ૢ作Ϟ
δϡーϧ෇͖リンέーδ༻ి気༉
ѹ作動Ϟδϡーϧ

֎෦༉ѹ 2 ౷をૢ作するクϩεήートܥ
レバー

ペμϧレンδ

5.S、バリオトϩχοク 5*、଎度レ
ンδબ୒、4W% とσフϩοク、フ
ϩントαεペンシϣン、150 ճస਺
બ୒、およͼバリオΨΠυのૢ作༻
のΩーパου
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ิਖ਼信߸は、ଟ਺のαーϏεϓϩバΠμ
のものをબ୒で͖ます。バリオΨΠυは、
.S"S ΍ 0NOJS5"R なͲのӴ੕ϕーεの
信߸にՃえて、無ઢまたはϞバΠϧωοト
ワークܦ༝の R5, 信߸のような஍্ϕー
εの信߸で作動しますʢ/USJpʣ。バリオΨ
Πυは、R5C.3�1 ΍ C.R なͲのオーϓ
ンフΥーϚοトをαϙートしています。し
たがͬて、ʴ � ʵ 20DN からʴ � ʵ 2DN
までの 3 छの精度クラεをબ୒で͖ます。

஍ٿ上で࠷΋ඒし͍作業ي੻Λ
ৗにਖ਼しいラΠン্を

バリオΨΠυʢオϓシϣンʣがあΕ͹トラクター
がࣗ動的に完璧なラΠンを૸ߦするため、໷ؒ
΍ࢹքのѱいと͖、または大͖い作業෯の৔߹
でも、ۃめてਖ਼֬な作業がՄ能です。オーバー
ラοϓがখ͘͞なり、作業खॱによͬては 3 ～
10ˋものઅ໿がୡ੒で͖ます。
作業の必要性に応͡て、精度は最高でʴ � ʵ
2DN までબ୒Մ能です。

高଎σータస送

バリオυοクは、༰қでૉૣいจॻ化のための
ιリϡーシϣンです。͜のιフト΢ェΞにより、
ะ৔σータϕーε΁の୤མのないࣗ動的なσー
タϩάをར༻する現୅的な作業؅理がՄ能にな
ります。

トϓίンɹΨΠμンείンιーϧ
ʢผചʣとの最適なϚονンά

トϓίンࣾがఏڙするΨΠμンείンιーϧ、
(1S Ξンςナが 1SPp�1MVT 様トラクターに಺࢓
ଂ͞Εているࣗ動ૢ଩機能と࿈ܞし、εϚート
なオートεςΞリンάシεςϜをఏڙします。
͜のίンιーϧは日ຊޠにର応しており、ݟ΍
す͞と࢖い΍す͞をཱ྆したオϓシϣンです。

˞ ΨΠμンεシεςϜのৄࡉ、必要૷උ、Ձ֨
౳はผ్ฐࣾൢചһにお໰い߹Θͤ͘だ͞い。

フェントバリオトϩχοク

バリオガイドオートステアリング

ドキュメンテーションバリオドック

オペレーターは、バリオΨΠυを࢖༻する
けらΕま޲で、஫ҙ力をす΂て作業機にࣄ
す。ͦのため、たとえࢹքがѱいঢ়گであͬ
ても、パフΥーϚンεが্޲し、作業඼࣭
が全体的にվળ͞Εます。バリオΨΠυ
は、ΞϝリΧの (1S Ӵ੕にՃえてϩシΞ
の (-0/"SS Ӵ੕シεςϜのར༻能力があ
ります。ෳ਺シεςϜをฒߦ的に࢖༻する
で、オートεςΞリンάシεςϜの高いࣄ
信頼性がอূ͞Εます。

バリオΨΠυ࢓様のトラクターであ
Ε͹、ΞンςナϢχοトは਺分の作

業で؆単にҠઃで͖ます。Ξンςナ、ड信
機、およͼϩーϧバΠΞεิਖ਼Ϣχοトな
Ͳのݸʑのίンϙーωントは、ίンパクト
なϋ΢δンάϢχοトにऩ༰͞Εており、
ϧーフに完全に૊みࠐまΕます。ͦのため、
Ξンςナはࢬのিಥ΍౪೉といͬた֎෦的
ѱӨڹから適੾に๷͞ޢΕています。

ะ৔σータϕーε༻σータϩάの最新の
δϣϒ؅理に࢖༻するバリオυοク。

バリオΨΠυ R5, ʴ � ʵ 2DN ఔ度の精度
ิਖ਼信߸ɿR5, ϕーεεςーシϣンຢは / トリοϓʢϞバΠϧωοトワー
クをհした R5, シεςϜʣが最高の精度をఏڙします。଎͘、҆全で、
Ͳのような作業にも適߹するシεςϜです。

バリオΨΠυϓレシδϣンʴ � ʵ 5DN ఔ度の精度
ิਖ਼信߸ɿ0NOJS5"R )1ʢ要༗ྉラΠηンεొ࿥ʣ
ຆͲの作業をΧバーするࣄがで͖ます。ΤリΞによͬてはิਖ਼信߸の強度
をࣄલに֬ೝする必要があります。

バリオΨΠυεタンμーυʴ � ʵ 20DN ఔ度の精度
ิਖ਼信߸ɿ.S"Sʢ無ྉʣ、0NOJS5"R 7#Sʢ要ラΠηンεొ࿥ʣ͜のϞーυに適した作業としてܪ࢒ॲ理、
ଯං � ංྉࢄ෍、εラリーࢄ෍、ϩーラー΍ϞΞー౳が͛ڍらΕます。

ˎ 日ຊでの֤छ (1S ड信Մ൱にͭいては 2015 ೥ 5 ݄現ࡏௐࠪதであり、
৚݅によͬてはड信で͖ない෺΍௥Ճの૷උが必要になる৔߹がありま
す。
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完ᘳな装උ
ڑ作業時の理想的なラΠン、೻छ時の੊ؒىߞ
཭の精度、຀૲のਃし分ないמऔりᴷフェント
700 バリオ S4 を࢖༻すΕ͹、作業が完全なも
のに͖ۙͮます。作業結果には大͖なຬ଍をײ
͡て௖けるでしΐう。ଟ਺のΠンターフェΠε
とࣗ動化機能により、औり෇けた作業機にରし
て最大ݶのଟ༻్性がಘらΕます。強力な༉ѹ
ݶ౷により、作業Մ能なྖҬが֦大し、最大ܥ
のޮ཰と最良の生࢈性がಘらΕます。

Ϛ΢ントؔ܎

※�写真のテールランプはオプションの LEDバックライトです。
※�ウインカー上部作業灯はオプションの LED作業灯が装着されてい
ます（標準はハロゲン）。

28 2�



Ϛ΢ントؔ܎

フϩント 150ʢオϓシϣンʣは 1
000SpN 様です。Τン࢓
δンから作業機までのμΠレクトυラΠϒラΠンにより高い
ޮ཰がಘらΕます。ં৞みࣜのϩワリンクのもう一ͭのར
఺は、作業機をトラクターにۙいҐஔにऔり෇けるࣄがで
͖、フϩントタΠϠ΁のΞクηεが্޲するࣄです。

フϩントリンέーδʢオϓシϣンʣはϋーフフレーϜと
完全に一体化͞Εているため、ۃめて҆ఆしています。
フϩントリンέーδのϩワリンクは、ࣼめにં৞Ήࣄが
で͖るため、フϩントϩーμーの作業のためにܺؒを͞
らに作るࣄがで͖ます。

フロント取り付け部

フϩントリンέーδのϩーυリリー
フίントϩーϧは、Ԝತのある஍໘

にରして作業機の௥ैをૉૣ͘ௐ੔で͖る
ため、εϊーϓラ΢フϩントϞΞίン作業
時にಛに༗ޮです。

༉ѹΧϓリンάは࢒ѹがあるঢ়ଶで
も઀ଓで͖ますので、作業機の୤ண

が༰қです。ࣗݾดࣜ࠯のバϧϒフラοϓ
が、ᆍ΍ਫからΧϓラーをอޢします。

ロードリリーフコントロール付きコンフォートフロントリンケージ（オプション）

油圧カプリング

ロードリリーフコントロール

油圧システム全体図

フロントͱリアの๛෋な機能
強力な༉ѹܥ౷

フェント 700 バリオ S4 は、ྲྀྔ 152Ὑ � 分
のϩーυηンシンάϙンϓにより、高い༉ѹڙ
ٻめて要ۃ能力をඋえています。͜Εによりڅ
のݫしい作業機のӡ༻でも༰қにରॲで͖ます。
ϙンϓの能力が高いࣄから、Τンδンճస਺を
௿͘཈えらΕ、ݫしい作業においても೩අが޲
্しています。

体ௐສ全の重ྔ͛ڍબख

フ ェ ント 700 バ リ オ S4 の リΞ リン έ ー δ は
10
500kH の最大༲力があり、҆ఆײをಘるための形
ঢ়も૬まͬて、重ྔ෺のある作業機でもऔ෇けがՄ能
です。ϩーυリリーフίントϩーϧ෇͖のίンフΥー
トフϩントリンέーδʢオϓシϣンʣとෳ動ࣜフϩン
トリンέーδバϧϒʢオϓシϣンʣで作業機をԼ͛、
作業機の重ྔをフϩントΞクεϧにֻけるࣄがで͖ま
す。͜Εは、Ԝತのある஍໘でも作業機の高͞を一
ఆにอͭࣄがで͖るため、εϊーϓラ΢΍フϩントϞ
Ξーを࢖༻する৔߹にಛに༗༻です。ϞΞー༻のリ
リーフεϓリンάは、もは΍不要です。

༉ѹオΠϧフΟϧターのϞχタリンάはి気ࣜ
なので、ૉૣいނো਍அなͲのར఺がもたら͞
Εています。また、࣍のอक఺ݕ時期がࣔ͞Ε
ますが、͜Εはి気ࣜϞχタリンάによͬてै
དྷの2ഒにԆ௕͞Εています。トランεϛοシϣ
ンオΠϧと༉ѹオΠϧを分཭した͜とでオΠϧ
のࠞ߹が͜ىらͣ、トランεϛοシϣン΁のਖ
ᆍの৵ೖが๷͞ࢭΕて、༉ѹオΠϧのण໋がԆ
ͼています。

フェント 700 バリオ S4 はお客様ͦΕͧΕの必要性をຬたす最ળのιリϡーシϣンをఏڙします。フϩントだけでもଟ਺の機能とऔり෇
け機ߏがあります。すなΘͪ、トοϓリンク、最大 2 ౷のフϩント֎෦༉ѹ、ඇՃѹのリターンフϩント、7ܥ ϐンιέοト、フϩント
150ʢ1
000SpNʣ、シϣοクϩーυεタϏラΠβー෇͖ E1C フϩントリンέーδ、ϩワリンクΩϟονフοク、ં৞みࣜϩワリンク౳を
オϓシϣンでΧεタϚΠズで͖ます。

˞ ࣸ ਅのフϩントリンέーδ、フϩント 150、フϩント֎෦༉ѹは
オϓシϣンです。

˞ফՐثは෇ଐしまͤΜ。
˞ ΢ΠンΧー্෦作業౮はオϓシϣンの -E% 作業౮が૷ண͞Εてい

ますʢඪ४はϋϩήンʣ。
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Ϛ΢ントؔ܎

ଟ様な作業機のऔΓ付͚͕Մ能なリアマウント
適੾なճస਺

150 で࢖༻する作業機がͲのようなもので
あͬても、フェント 700 バリオ S4 なら必要
な出力をڅڙで͖ます。540SpN、540ESpN、
1000SpN、 お よ ͼ 1000ESpN の 4 छ の 150
ճస਺が࢖༻で͖ます。新ઃఆの 1000E 150
により、ϩータリーϋϩー、εラリーϙンϓ、
εϓレーϠーなͲのॴ要出力の௿い高ճస型作
業機でも最適のۦ動力をڅڙで͖ます。

ѹॖۭ気σϡオϚνοクΧοϓリンά

作業機をૉૣ͘؆単に୤ணで͖ます。σϡオϚ
νοクΧοϓリンάは、トレーラーまたはϩー
σΟンάワΰンからのΤΞϒレーΩラΠンをย
खで؆単に઀ଓで͖ます。

パワーϏϤンυによる高ѹ力

パワーϏϤンυ઀ଓは、ϓレοシϟーラΠン 1
ຊ、ίントϩーϧラΠン 1 ຊ、およͼリターン
ラΠン 1 ຊでߏ੒͞Εています。ίントϩーϧ
ラΠンは、作業機が必要とする༉ѹオΠϧྔに
応͡て、༉ѹϙンϓのు出ྔをௐ੔します。͜
のラΠンは大ྲྀྔタΠϓで、༉ѹオΠϧのྲྀྔ
が大͖い৔߹でもର応Մ能です。༉ѹオΠϧは
ѹ力のଛࣦな͘、必要な৔ॴに௚઀ૉૣ͘送り
。まΕますࠐ

リΞフェンμーからのίントϩーϧ

一෦の機能は、リΞフェンμー෦分のϘタンで
ૢ作で͖るので、作業機の୤ணが༰қになりま
す。リΞリンέーδと 150 はࠨӈͲͪらからで
もૢ作Մ能です。たとえ͹༉ѹトοϓリンクな
Ͳの 1 ౷の༉ѹίントϩーϧϢχοトは、リܥ
Ξࠨଆからૢ作で͖ます。

リΞのΠンターフェΠεはす΂て機能的に分かり΍す͘഑ஔ͞Εています。౮Րྨιέοト、༉ѹトοϓリンク、最大 5 ౷のεϓーϧܥ
バϧϒ、ඇՃѹのリターンフϩント、ΤΞϒレーΩ、パワーϏϤンυのϓレοシϟーラΠンとίントϩーϧラΠン、༉ѹトレーラーϒレー
Ω、7 ϐンιέοト、ϩワーリンクのΩϟονフοク、"#S ιέοト、ώον、540、540E、1000、およͼ 1000E のリΞ ఆݻ、150
ࣜυϩーバー౳です。

༉ѹ出力をす΂て఻ୡするパワーϏϤン
υのϓレοシϟーラΠンとίントϩーϧ
ラΠン。

540SpN、540ESpN、1000SpN、
1000ESpN の リ Ξ 150。150 の リ

Ξでの֎෦ૢ作Ϙタンはಛにศརです。

バϧϒは、リΞフェンμーのίント
ϩーϧϘタンで֎෦からૢ作するࣄ

もで͖ます。͜Εにより、作業機のऔり෇
けが༰қになります。

オϓシϣンのࣗ動トレーラーεςΞリンάϩοクは、トレーラーのεςΞリンάのϩοク
をઃఆ଎度でࣗ動的にղআします。௚ਐ時は、εςΞリンάをϩοクするࣄによりϋンυ
リンάが҆ఆします。଎度がઃఆ஋のൣғ֎の৔߹またはޙୀする৔߹、オペレーターが
トレーラーのεςΞリンάをख動でϩοクする必要はありまͤΜ。

*S0�#6S 作業機ίントϩーϧ΁の
઀ଓ。

リアリンケージの外部操作ボタン

オートマチックステアリングロック（オプション）

パワービヨンド

リアPTO

ISO-BUSソケット

※写真のテールランプはオプションの LEDバックライトです。
※�写真はオプションのボールヒッチです。標準は固定式ドローバー
です。
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フェント
CBSHP1SPp のಛ௕

ݸ、෺の重ྔはࡌ機能ɿੵྔܭ  ˔

ผの重ྔ、૯重ྔともにϘタン

1 ͭでྔܭՄ能

高΍す͘い֯度なͲの্͛ͪ࣋  ˔

作業ൣғをઃఆՄ能

˔  ϝϞ機能ɿΞーϜとΞタονϝ

ントのҐஔをอଘՄ能

˔  μンϓ֯度のઃఆՄ能

˔  バΠϒレーシϣン機能

˔  μンϓ଎度ઃఆ機能ʢオンオフ

Մ能ʣ

ॏྔ෺Λͪ࣋上͛Δ͚͕ͩ໾割では͋Γ·ͤΜ
バリオとΧーΰは
完璧なϢχοトをߏ੒します

フェント 700 バリオ S4 はフϩントϩーμーの
作業に理想的です。Χーϒした形ঢ়のフϩント
Ψラεにより、લ্ํのࢹ໺֯は 3 ഒになりま
した。オペレーターは、フϩントϩーμーを্
͛ている時でもͦの全体を۶まͣにࢹೝで͖ま
す。フェント 700 バリオ S4 のフϩントΨラε
は、フϩントϩーμーの作業をຊ౰に快適なも
のにします。

CBSHP1SPp のεϚート機能

新しいフェント CBSHP1SPpˎは、トラクターとフϩ
ントϩーμーϢχοトのண࣮なਐาを体現してい
ます。δϣϒίンϐϡータにՃえて新しいଌఆη
ンαーシεςϜとνϧトηンαーシεςϜが新し
い機能をՄ能にしました。新機能には、たとえ͹
Ԙ΍࠭རのੵみࠐみのϞχタリンάなͲにおける
機能、ΞーϜおよͼྔܭผ重ྔまたは૯重ྔのݸ
作業機のҐஔをอଘするϝϞ機能、͞らにバΠϒ
レーシϣン機能があります。ઃఆௐ੔は༰қにで
͖、バリオターϛナϧに表ࣔͤ͞るࣄがで͖ます。

フϩントϩーμーフェントΧーΰ

完璧なίンηϓトにͮجいた
フϩントϩーμー

フェントΧーΰϩーμーのίントϩーϧは、ӈ
ଆΞーϜレεトのूதૢ作Ϣχοトとバリオ
ターϛナϧに、最も適੾なঢ়ଶで૊みࠐまΕて
います。フϩントϩーμーは、ӈखでクϩεήー
トレバーを動かすࣄでίントϩーϧで͖、ͦの
ਐのޙखはࣗ༝ですのでεςΞリンά΍લࠨؒ
ૢ作にूதで͖ます。૸ߦ଎度はフοトペμϧ
でૢ作で͖ます。CBSHP1SPp は、フϩントϩー
μーのӡ༻におけるۃڀの౸ୡ఺です。

ˎ  59�85 と 59��0 のフϩントϩーμー֤Ϟσϧ
でબ୒Մ能

ඪ४૷උのϚϧνΧϓラー。
ૉૣい୤ணがՄ能

マルチカプラー

クϩεήートレバーとྔܭ
シεςϜの表ࣔɿݸผの重
ྔと૯重ྔ、ΞーϜと作業
機の作業ൣғの੍ݶ
˞ ࣸ ਅは7Πンνバリオター

ϛナϧ。日ຊでのऔѻいは
ありまͤΜ。

操作

作業機༉ѹϩοクとμ
ンϐンάى動༻のΩー

パου

作業機のロック

重作業用の高ねじれ耐性アーム

たとえ͹、フェント CBSHP1SPp では、全高
がۃめて高いトレーラー΁のੵみࠐみの৔
、Εます。ϝϞ機能は͞ݶ度が੍͖֯܏、߹
ಉ͡動͖をԿ度も܁りฦす時なͲにಛに࣮
༻的です。ྔܭ機能により、ੵࡌ෺の重ྔ
をϞχターで͖ます。

オϓシϣンのୈ 3 バϧϒおよͼ
ୈ 4 バϧϒ、ϚϧνΧϓラー෇
͖

֤छΞタονϝント
が૷ணՄ能

ηϛオートϚνοク
ϩ ο ク ෇ ͖ Χ ー ΰ
ϩοク

ΞーϜにίンパクトにऔり෇け
らΕたαϙートΞーϜ

クϩεϏーϜ಺ଂのバϧϒ
Ξοηンϒリー

Ϟσϧ 59�85 59��0

" ງりਂ͞ʢNNʣˎ 2�0 250

# ˎ高ʢNNʣ্͛ͪ࣋ 4
460 4
500

C μンϓڑ཭ʢNNʣˎɹ# ʹ 3�5N 1
�10 1
870

C μンϓڑ཭ʢNNʣˎɹ# ʹ最大 1
120 1
080

% μンϓ֯度 55˃ 55˃

E す͘い֯度 48˃ 48˃

最大༲力ʢkHGʣ 3
060 3
530

ˎタΠϠαΠズによͬてҟなります。

※�写真のフロントローダーアーム、サブフレーム、バケット、フロ
ントリンケージはオプション装備です。

A

B

E

C

D
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ҰମԽしͨ࠷ઌ୺の
テクノロジー
フェント 700 バリオ S4 では、最ઌ୺のςクϊ
ϩδーが 1 ୆のトラクターのதに༹けࠐΜでい
ます。ͦΕが、ϓϩの೶業者とࣄ業主にࡁܦ的
な༏Ґをもたらします。

 1ɽ ੾Ε֯ 52 の˃フϩントΞクεϧ

 2ɽ  2 シリンμー、ηϧフレϕリンά機ߏ෇͖༉ѹࣜフ
ϩントαεペンシϣンʢϩοクՄ能ʣ

 3ɽ ֎෦ૢ作Ϙタン෇͖フϩントリンέーδˎ

 4ɽ フϩント 150ˎ

 5ɽ  フϩントのෳ動ࣜ༉ѹΧϓラー 2 ౷ˎフϩントリンܥ
έーδには 1 ౷が෇ଐܥ

 6ɽ ϓラωタリーΪΞࣜフΝΠナϧυラΠϒ

 7ɽ  6�06Ὑ 4 バϧϒυΠπΤンδン

 8ɽ ྫྷ ٫Ϣχοト

 �ɽ SCR ৮ഔίンバータ

10ɽ 無ஈม଎バリオトランεϛοシϣン

11ɽ ༉ѹϞーター

12ɽ ༉ѹϙンϓ

13ɽ ີ ดࣜ 4W% クラον

14ɽ ༰ྔ 400Ὑの೩ྉタンク

15ɽ ༰ྔ 38Ὑの "E#MVF� タンク

16ɽ ϓラωタリーΞクεϧ

17ɽ リΞϗΠーϧのϚϧνσΟεクϒレーΩ

18ɽ フϩントϗΠーϧのΧϧμンϒレーΩ

1�ɽ ༉ѹࣜԣํ޲εタϏラΠβーˎ෇͖リΞリンέーδ

20ɽ  オートΤΞίンおよͼ໿ 6N2 のΨラε໘ੵをͭ࣋
ϏδオϓラεΩϟϏン

21ɽ 4 ఺ࣜ࣋ࢧΩϟϏンΤΞαεペンシϣン

22ɽ バリオターϛナϧ෇͖ଟ機能ΞーϜレεト

23ɽ  フェントバリオΨΠυオートεςΞリンάシεςϜˎ

と *S0�#6S を૊みࠐΜだバリオターϛナϧ

24� バリオΨΠυϧーフϢχοトˎ

25ɽ  シートΤΞίン、シートώーター、ۭ気ࣜランバー
αϙート෇͖、ΤΞαεペンシϣンΤϘリϡーシϣ
ンμΠナϛοクεーパーίンフΥートシートˎ

26ɽ  シートϕϧト෇͖ίンフΥートパοηンδϟーシー
トˎಓ࿏૸ߦ時の৐ंఆһは 1 ໊です。

27ɽ ి 動ௐ੔ࣜώーςουαΠυϛラー

28ɽ  リンέーδ、150、およͼ༉ѹίントϩーϧϢχο
ト༻のリΞ֎෦ૢ作Ϙタン

2�ɽ  -E% ϩーϏーϜ � ϋΠϏーϜˎ

30ɽ ֎෦ഉ気Ψε࠶॥؀

31ɽ リΞ 150、540�540E�1
000�1
000E

32ɽ 300 ワ˃Πパー

33ɽ  σΟーθϧඍཻࢠフΟϧター CS'ʢίーςουεー
トフΟϧターʣ

ˎオϓシϣン

ٕज़的ղܾࡦのす΂てが
最ઌ୺ςクϊϩδーとしてঢ՚

4

5

3

2 1

6

7

30 30

21
14

29

8

11
10

12

18

15

13
16

17

31
19

28

2625
22

27

24

20

23

32

33

9

˞ ࣸ ਅのフϩントリンέーδ、フϩント 150、フϩントトοϓリン
ク、フϩント֎෦༉ѹはオϓシϣンです。

˞ ΢ΠンΧー্෦ٴͼリΞフェンμー作業౮はオϓシϣンの -E% 作
業౮が૷ண͞Εていますʢඪ४はϋϩήンʣ。
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式໊ܕ フェント�1�バリオS4 フェント�18バリオS4 フェント�20バリオS4 フェント�22バリオS4 フェント�24バリオS4

۠分

動ํ式ۦ 4輪ۦ動

機
体
寸
法

全௕（mm） 5,240

全෯（mm） 2,550

全高（mm） 3,050

௿஍上高（mm）࠷ 50�　※1

機ମ࣭ （ྔॏྔ）（Lg） �,�35 �,980

エ
ン
ジ
ン

式໊ܕ ドイπ　TCD�.0�ℓ

छྨ ਫྫྷ4サイクル�気౵ディーθル

૯排気 （ྔDDʨℓʩ） �,05�ʨ�.05�ʩ

定֨ग़ྗ/回転଎度（PSʨLWʩ/rpm） 148ʨ108ʩ/2,100 1�5ʨ121ʩ/2,100 185ʨ13�ʩ/2,100 205ʨ151ʩ/2,100 220ʨ1�2ʩ/2,100

େग़ྗ/回転଎度（PSʨLWʩ/rpm）࠷ 1�5ʨ121ʩ/1,800 180ʨ132ʩ/1,800 200ʨ14�ʩ/1,800 220ʨ1�2ʩ/1,800 240ʨ1��ʩ/1,800

用燃料࢖ ディーθルܰ油

燃料タンク༰ （ྔℓ） 400

AEBluFタンク༰ （ྔℓ） 38

走
行
部

タイϠ標準
前輪（50Lm/I） 540/�5328 540/�5330

後輪（50Lm/I） �50/�5338 �50/�5342

（mm）ڑ࣠ 2,�83

輪ڑ（mm）
前輪 1,950　※1

後輪 1,920　※1

クラッチܗ式 －

ブレーキܗ式 ࣪式ディスク

͔͡औΓํ式 パワーステアリング

ม଎ํ式 ಉ͔ظΈ߹͍式

ม଎ஈ਺（಺クリープஈ਺） ແஈม଎バリオトランスミッション（2ஈ֊）

૸ߦ଎度（Lm/I）
前進 0.02ʙ50

後進 0.02ʙ33

খટ回൒径（m）࠷ 5.5

P
T
O

クラッチܗ式 ಠཱܕ

回転଎度（rpm）
リア �0�/�5�/1,103/1,3�5

フロント 1,083

࣠径（mm） 35

େग़࠷ （ྗPSʨLWʩ） －

͚ΜҾ装置 固定式ドローバー

作業機　ঢ߱装置

式ํޚ੍ ボジション/ドラフト/インターミックス

装ணํ式 標準3点リンク

େ༲࠷ （ྗLg）リア 10,500

େ༲࠷ （ྗLg）フロント 4,500

҆全キャブʗフレーム
式໊ܕ －

छྨ ҆全キャブ

߸൪֨߹ࠪݕ式ܕ －

҆全ؑ定൪߸ －

運転໔ڐ େܕ特घ໔ڐ

※1　タイϠサイζʹΑΓม動
※上ه仕様は༧告な͘มߋすΔ͕͋ࣄΓ·す。

表ݩॾ༷࢓
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圃場の完全主義者
フェント 700 バリオ S4 を言葉で表現する時、

単に「良い」というだけでは不十分です。最良の

作業結果を生み出すには、トラクターとオペレー

ターが完璧に一体化した作業が必要です。新型

フェント 700 バリオ S4 は、毎日の作業を完全無

欠なものにするためのパワーと機動性、精度、信

頼性、機能性、快適性を理想的な形で一体化した

トラクターです。165 ～ 240 馬力の高出力トラ

クターとして絶大な人気を誇るフェント 700 バリ

オ S4 は、軽負荷作業から、搬送作業、重作業に

至るあらゆる作業で力強いパートナーになります。

フェント 700 バリオ S4 シリーズは「完全主義

者」のお客様のご期待に応えるトラクターです。

フェント 716 バリオ S4 165 hp 121 kW

フェント 718 バリオ S4 180 hp 132 kW

フェント 720 バリオ S4 200 hp 147 kW

フェント 722 バリオ S4 220 hp 162 kW

フェント 724 バリオ S4 240 hp 176 kW

ECE R24 による最大出力

フェント 700 バリオ S4

Profi　
バージョン

Profi Plus　
バージョン

バリオコントロール
マルチファンクションジョイスティック ■ ■

10.4インチバリオターミナル ■ ■

バリオトロニックインプルメントコントロール（ISO-BUS） ■ ■

セクションコントロール － ❑

バリオトロニックティーチイン ■ ■

TMS（トラクターマネジメントシステム） ■ ■

バリオドック ■ ■

バリオガイドレディ － ■
1）

バリオガイドオートステアリング － ❑

イモビライザー ■ ■

アクティブステアリング － ■

キャビン
パノラマキャビン ■ ■

4点エア式キャブサスペンション（2点エア） ■ ■

3点エア式コンフォートキャブサスペンション ❑ ❑

ハンドル高さ・角度調整 ■ ■

運転シート（エアサス付） ■ ■

運転シート（エアサス/ヒーター付） ❑ ❑

運転シート（エアサス/ヒーター/衝撃吸収/ランバーサポート付） ❑ ❑

パッセンジャーシート ■ ■

コンフォートパッセンジャーシート ❑ ❑

フロアマット ■ ■

タコグラフ ■ ■

オートエアコン ■ ■

エアロゾルフィルター ❑ ❑

300°回転フロントワイパー ■ ■

熱線付きリアウインド ■ ■

リアワイパーウォッシャー ■ ■

ヒーター付分割式電動リアビューミラー ■ ■

インテリアミラー ■ ■

コーナーライト/クロームトリム仕様 ■ ■

LEDコーナーライト ❑ ❑

ルーフライト前4灯後2灯 ■ ■

フロントAピラー、リアマッドガード作業灯 ■ ■

フロントAピラーLED作業灯、リアマッドガードLED作業灯 ❑ ❑

LEDエディション ❑ ❑

アンビエントライト ■ ■

アディショナルブラケット ❑ ❑

エアコン連動ストレージボックス ■ ■

バッテリー遮断メインスイッチ ■ ■

エンジン
ヒーティング燃料プレフィルター ■ ■

排気ブレーキ ■ ■

トランスミッション
ストップアンドゴー機能 ■ ■

後進時警告音 ❑ ❑

■標準　❑オプション　－設定なし

オプション表
Profi　

バージョン
Profi Plus　
バージョン

シャーシ／走行安全
圧縮エアシステム ■ ■

トレーラーステアリング自動ロック ❑ ❑

デュアルサーキットブレーキシステム ■ ■

2本ブレーキペダル仕様 ❑ ❑

4WD／デフロック
4WD/デフロックコンフォートコントロール ■ ■

前後輪100％デフロック ■ ■

リア：フランジ式PTO 540/540E/1,000/1,000E rpm ■ ■

フロントPTO：1,000rpm ❑ ❑

リアPTO外部操作 ■ ■

油圧
152 ℓ/分 CCLSシステム ■ ■

193 ℓ/分 CCLSシステム ❑ ❑

外部コントロール付電子油圧式複動リアリンケージ ■ ■

4系統リア外部油圧 ■ ■

5系統目外部油圧 ❑ ❑

フロント1系統外部油圧 ❑ ❑

フロント2系統目外部油圧 ❑ ❑

レーダー ❑ ❑

90mm径油圧トップリンク ■ ■

パワービヨンド ■ ■

両側圧抜きカプラー ■ ■

外部操作/リリーフコントロール付コンフォートフロントリンケージ ❑ ❑

その他
遠隔装置付き自動ヒッチ ❑ ❑

高さ調整付ボールヒッチ ❑ ❑

ボトムタイプボールヒッチ ❑ ❑

ボトムタイプボールヒッチロング ❑ ❑

ステアリング付ボールヒッチ ❑ ❑

固定式ドローバー ■ ■

ピトンフィックス ❑ ❑

ピボットフロントフェンダー ■ ■

フロントウエイト ❑ ❑

リアホイールウエイト ❑ ❑

特別色 ❑ ❑

フロントローダー
サブフレーム ❑ ❑

Cargo 5X/85ローダー ❑ ❑

Cargo Profi 5X/85ローダー ❑ ❑

Cargo 5X/90ローダー ❑ ❑

Cargo Profi 5X/90ローダー ❑ ❑

　
1）バリオガイド用ルーフハッチ込

※表紙写真のフロントリンケージ、フロントPTO、フロント外部油圧はオプションです。
　ウインカー上部の作業灯はオプションのLED作業灯です（標準はハロゲン）。

2 ��



ホームページ　http://www.mskfm.co.jp/� A356A-1801　1500I

FENDT 700 バリオ S4
716・718・720・722・724

フェント　トラクター

本　　　社  〒 061-1405 北海道恵庭市戸磯 193 番地 8  ☎ 0123－33－3100

道　央　☎ 0123-82-1000
倶知安　☎ 0136-23-2232
八　雲　☎ 0137-64-3121
富　川　☎ 01456-2-2831
士　別　☎ 0165-29-8130
富良野　☎ 0167-39-2260
豊　富　☎ 0162-82-1235

東　部　☎ 0156-22-2411
南　部　☎ 01558-6-3639
北　部　☎ 0155-62-2455
中　部　☎ 0155-62-2455
美　幌　☎ 0152-73-1121
斜　里　☎ 0152-23-3813
紋　別　☎ 01586-5-3855

中標津　☎ 0153-72-2608
標　茶　☎ 015-485-2972
青　森　☎ 0176-27-3106
岩　手　☎ 0195-70-2900
仙　台　☎ 022-344-3181
山　形　☎ 0237-48-1385
福　島　☎ 024-963-2236

茨　城　☎ 0298-23-3424
栃　木　☎ 0287-63-8435
西関東　☎ 0279-30-5581
千　葉　☎ 043-445-3621
長　野　☎ 0267-91-2121
松　本　☎ 0263-58-0702
富士宮　☎ 0544-28-5058

新　潟　☎ 025-239-5070
名古屋　☎ 0566-99-7200
羽　島　☎ 0584-65-0180
津　山　☎ 0868-28-7720
三　次　☎ 0824-63-5229
九州北　☎ 0952-51-2488
大　分　☎ 097-588-1491

熊　本　☎ 096-292-0115
球　磨　☎ 0966-38-3671
宮　崎　☎ 0986-38-2448
鹿児島　☎ 099-294-3030
大　隅　☎ 0994-62-4088




